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Important Safety Instructions 3.

IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS
When using an electrical Appliance, basic
precautions should always be followed,
including the following:

READ ALL INSTRUCTIONS BEFORE

USING THIS APPLIANCE 4.

1. This Appliance can be used by children

aged from 8 years and above and persons 5.

with reduced physical, sensory or mental
capabilities or lack of experience and

knowledge if they have been given 6.

supervision or instruction concerning use of
the Appliance in a safe way and understand

the hazards involved. Children shall not 7.

play with the Appliance. Cleaning and user
maintenance shall not be made by children
without supervision.

2. Clear the area to be cleaned. Remove power 8.
cords and small objects from the floor that 9.

could entangle the Appliance. Tuck rug

fringe under the rug base, and lift items such 10.

as curtains and tablecloths off the floor.

If there is a drop off in the cleaning area due
to a step or stairs, you should operate the
Appliance to ensure that it can detect the
step without falling over the edge. It may
become necessary to place a physical barrier
at the edge to keep the unit from falling. Make
sure the physical barrier is not a trip hazard.
Only use as described in this manual. Only
use attachments recommended or sold by
the manufacturer.

Please make sure your power supply source
voltage matches the power voltage marked
on the Docking Station.

For INDOOR household use ONLY. Do not
use the Appliance in outdoor, commercial or
industrial environments.

Use only the original rechargeable battery
and Docking Station provided with the
Appliance from the manufacturer. Non-
rechargeable batteries are prohibited.

Do not use without dust bin and/or filters in place.
Do not operate the Appliance in an area
where there are lit candles or fragile objects.
Do not use in extremely hot or cold environments
(oelow -5°C/23°F or above 40°C/104°F).

» HEN



11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Keep hair, loose clothing, fingers, and all
parts of body away from any openings and
moving parts.

Do not operate the Appliance in a room
where an infant or child is sleeping.

Do not use Appliance on wet surfaces or
surfaces with standing water.

Do not allow the Appliance to pick up large
objects like stones, large pieces of paper or
any item that may clog the Appliance.

Do not use Appliance to pick up flammable
or combustible materials such as gasoline,
printer or copier toner, or use in areas where
they may be present.

Do not use Appliance to pick up anything
that is burning or smoking, such as
cigarettes, matches, hot ashes, or anything
that could cause a fire.

Do not put objects into the suction intake.
Do not use if the suction intake is blocked.
Keep the intake clear of dust, lint, hair, or
anything that may reduce air flow.

Take care not to damage the power cord. Do
not pull on or carry the Appliance or Docking
Station by the power cord, use the power cord

19.

20.

21.

22.

23.

as a handle, close a door on the power cord, or
pull power cord around sharp edges or corners.
Do not run Appliance over the power cord.
Keep power cord away from hot surfaces.

If the power cord is damaged, it must be
replaced by the manufacturer or its service
agent in order to avoid a hazard.

Do not use the Docking Station if it is
damaged. The power supply is not to be
repaired and not to be used any longer if it is
damaged or defective.

Do not use with a damaged power cord or
receptacle. Do not use the Appliance or
Docking Station if it is not working properly,
has been dropped, damaged, left outdoors,
or come in contact with water. It must be
repaired by the manufacturer or its service
agent in order to avoid a hazard.

Turn OFF the power switch before cleaning
or maintaining the Appliance.

The plug must be removed from the
receptacle before cleaning or maintaining
the Docking Station.



24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

Remove the Appliance from the Docking
Station, and turn OFF the power switch to
the Appliance before removing the battery
for disposal of the Appliance.

The battery must be removed and discarded
according to local laws and regulations
before disposal of the Appliance.

Please dispose of used batteries according
to local laws and regulations.

Do not incinerate the Appliance even if it

is severely damaged. The batteries can
explode in a fire.

When not using the Docking Station for a
long period of time, please unplug it.

The Appliance must be used in accordance
with the directions in this Instruction
Manual. REECOO cannot be held liable

or responsible for any damages or injuries
caused by improper use.

The robot contains batteries that are only
replaceable by skilled persons. To replace
the robot’s battery, please contact Customer
Service.

31. If the robot will not be used for a long time,
power OFF the robot for storage and unplug
the Docking Station.

32. WARNING: For the purposes of recharging
the battery, only use the detachable supply
unit DN622.13 provided with the Appliance.

SAVE THESE INSTRUCTIONS

To satisfy RF exposure requirements, a
separation distance of 20 cm or more should
be maintained between this device and
persons during device operation.

To ensure compliance, operations at closer
than this distance is not recommended. The
antenna used for this transmitter must not
be co-located in conjunction with any other
antenna or transmitter.




To disable Wi-Fi module on Robot, power the
robot ON.

Place the robot on the Docking Station making
sure the Charging Contacts on Robot and the
Docking Station Pins make a connection.
Press and hold the AUTO Mode Button on the

robot for 20 seconds until Robot emits 3 beeps.

To enable Wi-Fi module on Robot, power the
robot OFF and then power ON. The Wi- Fi
module is turned on when Robot is restarted.

@ Class Il

Short-circuit-proof safety isolating
transformer

@ Switch mode power supply

For indoor use only

— Direct current

Alternating current

il

Detachable supply unit

X

—

Correct Disposal of this Product

This marking indicates that this product should
not be disposed of with other household waste
throughout the EU. To prevent possible harm to the
environment or human health from uncontrolled
waste disposal, recycle it responsibly to promote
the sustainable reuse of material resources. To
recycle your used device, please use the return
and collection systems or contact the retailer
where the product was purchased. They can safely
recycle this product.
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1. Package Contents/1.1 Package Contents

Instruction Manual

Docking Station+Power Adapter Instruction Manual Side Brushes

===

High Efficiency Filter & Dust Bin and Reservoir

Main Brush (Pre-installed) Tangle-free Brush Sponge Filter (Pre-installed)

; Washable/Reusable Disposable Cleaning
Cl Cloth Plat
eaning tio ae Microfiber Cleaning Cloth Cloths

Note: Figures and illustrations are for reference only and may differ from actual product appearance.
Product design and specifications are subject to changes without notice.
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1. Package Contents/1.2 Product Diagram

Robot

Wi-Fi Indicator

AUTO Mode Button

Power Switch
(I=ON, O=0OFF) Infrared Anti-

Collision

RESET Button

Bottom

Anti-Drop Sensors

Universal Wheels

Main Brush
Option

Charging Contacts

Anti-Drop Sensors

Battery

Side Brushes

Driving Wheels

Main Brush Release
Button
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Dust Bin and Reservoir (Pre-installed)

********************** Dust Bin

Reservoir ------.

Cleaning Cloth Plate

Cleaning Cloth

Dust Bin Reservoir - - - -l

Multi-function Cleaning Tool

Water Inlet Cover

Dust Bin Handle

Cleaning Cloth Plate Y=y \ﬂ

Filter Net Vi
K

Sponge Filter l Cleaning Cloth

High Efficiency Filter

W



Docking Station

Infrared Signal Emitter

Power Adapter Port

Charging Contacts




2. Operating and Programming/2.1 Notes Before Cleaning

Tidy up the area to be cleaned by putting furniture, such as chairs, in It may be necessary to place a physical barrier at the edge of a drop
their proper place. to stop the unit from falling over the edge.

LI

Put away objects including Before using the product on Please do not stand in narrow
wires, cloths and slippers, a rug with tasseled edges, spaces, such as hallways,
etc. on the floor to improve please fold the rug edges and make sure not to block
the cleaning efficiency. under. Robot.




2. Operating and Programming/2.2 Quick Start

@ Remove Protective Materials




2. Operating and Programming/2.3 Charging Robot

@ Docking Station Placement © Charge Robot

4.5-5.5h~.
7] = L\I)
/

* Empty the reservoir and remove the Cleaning Cloth Plate before
charging Robot.

* It is suggested to avoid picking up or moving Robot during the
cleaning for Robot to return to charge successfully.

© Power ON

b

=

Note: | = ON, O = OFF

0 Robot cannot be charged when being powered OFF.

W



/ 2.4 Yeedi App

To enjoy all available features, it is recommended to control your Robot via the Yeedi App.

Disconnected to Wi-Fi or
waiting for Wi-Fi connection

Connecting to Wi-Fi

Before you start, make sure that: Wi-Fi Indicator Light

® Your mobile phone is connected to a Wi-Fi network.

e The 2.4GHz band wireless signal is enabled on your router. Slowly flashing

« The Wi-Fi indicator light on Robot is slowly flashing. ’,\\ Rapidly flashing
Solid

Connected to Wi-Fi

# Download on the GETITON
@& AppStore * Google Play Tips:

\ ) If you have any problems during the Wi-Fi setup process, refer to the

[Q yeedi ]

E W

Troubleshooting > Wi-Fi Connection section in this manual.

» N




2. Operating and Programming/ 2.5 Operating Robot

During the first cleaning, please supervise Robot and assist it should there be a problem.

@ start

>»

-
—




© start/Pause

The robot’s Control Panel stops glowing after the robot is paused for
a few minutes. Press the AUTO Mode Button on Robot to wake up
the robot.

Pause

Wake Up Start

If the pause duration is shorter than 10 minutes, Robot will return to
finish the cleaning where it left off.

© Power OFF

B

* If Robot will not be used for a while, fully charge Robot and power
OFF before storage. Charge Robot every 1.5 month to prevent
battery drain.

* When Robot is not cleaning, it is recommended to keep Robot
powered ON and charging.




2. Operating and Programming/2.6 Dust Bin & Reservoir

Note:
1. To prolong the service life of the reservoir, it is recommended to use purified water or softened water.

2. Please avoid using the mopping system on the carpet.

Add Water Install Dust Bin & Reservoir




2. Operating and Programming/2.7 Tangle-free Brush
Tangle-free Brush is specifically designed to pick up hair without tangling. It is suggested to increase the vacuum power in yeedi App when using

Tangle-free Brush.

0 Release the Brush Cover e Uninstall the Main Brush e Install Tangle-free Brush




3. Maintenance/3.1 Regular Maintenance

To keep Robot running at peak performance, perform maintenance tasks and replace parts with the following frequencies:

Robot Part

Maintenance Frequency

Replacement Frequency

Disposable Cleaning Cloth

/

Dispose after each use

Washable/Reusable Microfiber

Cleaning Cloth After each use Every 50 washes
Reservoir After each use /
Side Brush Once every 2 weeks Every 3-6 months
Main Brush

Tangle-free Brush

Once per week

Every 6-12 months

Sponge Filter/ High Efficiency Filter

Once per week

Every 3-6 months

Universal Wheel
Anti-Drop Sensors
Bumper
Charging Contacts
Docking Station Pins

Once per week

Before performing cleaning and maintenance tasks on Robot, turn the robot OFF and unplug the Docking Station.
A multi-function Cleaning Tool is provided for easy maintenance. Handle with care, this cleaning tool has sharp edges.

Note: Yeedi manufactures various replacement parts and fittings. Please contact Customer Service for more information on replacement parts.




3. Maintenance/3.2 Dust Bin & Reservoir

Uninstall the Dust Bin & R i
ninstafl the Bust Bin & Reservolr Washable/Reusable Microfiber
Cleaning Cloth

Disposable Cleaning Cloth




Dust Bin




3. Maintenance/3.3 Main Brush & Side Brushes

Side Brushes

Main Brush




/3.4 Other Components




/4.1 Troubleshooting

No. Scenario Possible Cause Solution
Incorrect home Wi-Fi username or password Enter the correct home Wi-Fi username and password.
entered.
R.ObOt is not within range of your home Wi-Fi Make sure Robot is within range of your home Wi-Fi signal.
. signal.
Robot is not able to
1 co.nn'ect to the home Turn ON Power Switch. Press the RESET Button. Robot
Wi-Fi network. Network setup started before Robot was ready. | is ready for network setup when its Wi-Fi Indicator light
flashes slowly.
Robot does not support 5 GHz Wi-Fi. Elililzet\sg:ﬁ the robot has been connected with 2.4 GHz Wi-
Robot is not switched ON. Switch ON Robot.
Robot has not connected to the Docking Station. Be sure that. the robpt S (?hargmg Contacts have connected
to the Docking Station Pins.
2 Robot is not charging.

The Docking Station is not connected to the
power supply.

Make sure the Docking Station is connected to the power
supply.

The battery is completely discharged.

Please contact Customer Care for help.

> HE




No.

Scenario

Possible Cause

Solution

Robot cannot return to

The Docking Station is not correctly placed.

Refer to Section 3.2 correctly place the Docking
Station.

The Docking Station is not correctly connected.

Make sure the Docking Station is correctly connected.

3 |the Docking Station. The Docking Station is manually moved during the | It is suggested not to move the Docking Station during
cleaning. the cleaning.
Robot did not start cleaning from the Docking Make sure Robot starts cleaning from the Docking
Station. Station.
Remove power cords and small objects from the floor
The cleaning cycle is interfered by small objects or | to ensure cleaning efficiency. Robot will automatically
) . barriers on the floor. clean the area missed, please avoid moving Robot
Robot misses cleaning manually or block the path during the cleaning cycle.
4 spots to be cleaned,
or repeats cleaning the . . . . Make sure the floor wax is dried before Robot starts
Robot is working on slippery polished floors. .
area cleaned. cleaning.
Robot is unable to reach certain areas blocked by Tidy up the area to be cleaned by putting furniture and
furniture or barriers. small objects in their proper place.
Robot will try various ways to free itself. If it is
Robot gets stuck while working and stops. unsuccessful, manually remove the obstacles and
5 Robot gets stuck while restart.
working and stops.
Robot might be stuck under furniture with an . .
e ) Please set a physical barrier.
entrance of similar height.
Robot is making too Clean Robot as described in section Maintenance and
6 much noise when Robot is tangled or blocked with debris. restart. If the trouble persists, please contact Customer

cleaning.

Care.




/4.2 Wi-Fi Connection

Before Wi-Fi setup, make sure Robot, mobile phone, and Wi-Fi network meet the following requirements.

Robot and Mobile Phone Requirements

* Robot is fully charged and the power switch of Robot is turned on.

* Wi-Fi status light slowly flashes.

e Turn off mobile phone’s cellular data (you can turn it back on after setup).

Wi-Fi Network Requirements

® You are using a 2.4GHz or 2.4/5 GHz mixed network.

e Your router supports 802.11b/g/n and IPv4 protocol.

® Do not use a VPN (Virtual Private Network) or Proxy Server.

¢ Do not use a hidden network.

* WPA and WPA2 using TKIP, PSK, AES/CCMP encryption.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) is not supported.

® Use Wi-Fi channels 1-11 in North America and channels 1-13 outside North America (refer to local regulatory agency).

e If you are using a network extender/repeater, the network name (SSID) and password are the same as your primary network.




5. Product Specifications

Model K651G

Rated Input 19V == 0.6A 11.4W

Docking Station Model DN622.13

Rated Output Voltage 19V =—== Rated Output Current 0.6A

Power Adapter Model

YJS015F-1900600G/DK18-190060H-V/TS-A011-190060E2

Off/Standby Mode Power

Less than 0.50 W

Networked Standby Power

Less than 2.00 W

Frequency Bands and
power

Operating frequency: 2412MHz - 2472MHz

Maximum transmitting power: 19 dBm.

* Output power of the Wi-Fi module is less than 100mW.
Note: Technical and design specifications may be changed for continuous product improvement.

28




Wichtige Sicherheitshinweise
WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE

Beim Gebrauch eines elektrischen Gerates
sind einige grundlegende Sicherheitshinweise
zu beachten. Dazu gehéren auch die
folgenden Hinweise:

LESEN SIE ALLE ANWEISUNGEN
VOR GEBRAUCH DIESES GERATES.

1.

Dieses Gerat ist zur Verwendung durch

Kinder ab 8 Jahren oder durch Personen mit
eingeschrankten physischen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten bzw. fehlenden
Erfahrungen und Kenntnissen geeignet, sofern
sie dabei beaufsichtigt oder bezlglich der
sicheren Handhabung des Geréates angeleitet
werden und die damit verbundenen Gefahren
verstanden haben. Kinder dirfen nicht mit dem
Gerét spielen. Reinigung und anwenderseitige
Wartung durfen nicht durch unbeaufsichtigte
Kinder erfolgen.

Raumen Sie den zu reinigenden Bereich

frei. Entfernen Sie Netzkabel und kleine
Gegensténde, in denen sich das Gerat
verfangen kdnnte, vom Boden. Legen Sie

Teppichfransen unter den Teppich und achten
Sie darauf, dass Vorhange, Tischdecken u. &.
nicht bis zum Boden herunterhangen.

Wenn sich im zu reinigenden Bereich Abséatze
in Form von Stufen oder Treppen befinden,

ist das Gerét so zu bedienen, dass die Stufe
erkannt wird, ohne dass das Geréat Uber die
Kante fallt. Es kann erforderlich sein, eine
physische Barriere an der Kante anzubringen,
um ein Herunterfallen des Gerates zu
verhindern. Stellen Sie sicher, dass die
physische Barriere keine Stolperfalle darstellt.
Verwenden Sie das Gerat nur gemaB der
Beschreibung in dieser Bedienungsanleitung.
Verwenden Sie nur empfohlene bzw. vom
Hersteller angebotene Zubehorteile.

Stellen Sie sicher, dass die Spannung der
Stromquelle mit der auf dem Typenschild der
Dockingstation angegebenen Netzspannung
Ubereinstimmt.

Verwenden Sie das Gerat AUSSCHLIESSLICH
fir INNENRAUME im Haushalt. Verwenden Sie
das Geréat nicht im Freien oder flir kommerzielle
oder industrielle Anwendungen.

-



10.

11.

12.

13.

14.

Benutzen Sie nur den aufladbaren Original-Akku
und die Dockingstation, die vom Hersteller mit
dem Gerat mitgeliefert wurde. Nicht aufladbare
Batterien sind nicht zugelassen.

Verwenden Sie das Gerét nicht ohne
Staubbehélter bzw. Filter.

Verwenden Sie das Gerét nicht in Bereichen,
in denen sich brennende Kerzen oder
zerbrechliche Gegenstande befinden.
Verwenden Sie das Geréat nicht in extrem
heiBen oder kalten Umgebungen (unter

-5 °C/23 °F oder Uber 40 °C/104 °F).

Halten Sie Haare, lose Kleidung, Finger und
sonstige Kérperteile von jeder Offnung und
sich bewegenden Teilen fern.

Verwenden Sie das Geréat nicht in Rdumen,
in denen Babys oder Kinder schlafen.
Verwenden Sie das Geréat nicht auf nassen
Flachen oder auf Flachen, auf denen Wasser
steht.

Achten Sie darauf, dass das Gerat keine
gréBeren Gegensténde wie Steine, groBe
Papierstlickchen oder sonstige Gegenstande,
die das Gerat verstopfen kdnnten, aufnimmt.

. Verwenden Sie das Gerat nicht, um

16.

17.

18.

entzindliche oder brennbare Materialien
wie Benzin, Drucker- oder Kopierertoner
aufzunehmen, und meiden Sie beim
Gebrauch Bereiche, in denen diese
Materialien anzutreffen sind.

Verwenden Sie das Gerat nicht, um Zigaretten,
Streichhdlzer, heiBe Asche oder sonstige
brennende, qualmende oder brandauslésende
Gegenstande aufzunehmen.

Stecken Sie die genannten Gegensténde
nicht in die Ansaugéffnung. Lassen Sie das
Geréat nicht mit verstopfter Ansaugéffnung
arbeiten. Halten Sie die Ansaugo6ffnung frei
von Staub, Flusen, Haaren oder sonstigen
den Luftstrom behindernden Materialien.
Achten Sie darauf, dass das Netzkabel nicht
beschéadigt wird. Ziehen oder tragen Sie

das Gerat bzw. die Dockingstation nicht am
Netzkabel, verwenden Sie das Netzkabel nicht
als Haltegriff, klemmen Sie das Netzkabel nicht
in einer geschlossenen Tur ein, und ziehen

Sie es nicht Uber scharfe Kanten oder Ecken.
Achten Sie darauf, dass das Gerat nicht Gber
das Netzkabel fahrt. Halten Sie das Netzkabel
von heiBen Flachen fern.



19.

20.

21.

22.

23.

Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss
es durch den Hersteller oder dessen
Kundendienst ausgewechselt werden, damit
keine Gefahren davon ausgehen.
Verwenden Sie die Dockingstation

nicht, wenn sie beschadigt ist. Die
Stromversorgung darf nicht repariert

oder weiterverwendet werden, wenn sie
beschadigt oder defekt ist.

Verwenden Sie das Geréat nicht, wenn das
Netzkabel oder die Steckdose beschadigt
sind. Verwenden Sie das Gerat oder die
Dockingstation nicht, wenn es bzw. sie nicht
einwandfrei funktioniert, heruntergefallen ist,
beschadigt wurde, im Freien gelassen wurde
oder mit Wasser in Berlihrung gekommen
ist. Wenn das Netzkabel beschadigt ist,
muss es durch den Hersteller oder dessen
Kundendienst ausgewechselt werden, damit
keine Gefahr davon ausgeht.

Schalten Sie das Gerat vor dem Reinigen
oder Warten aus (Betriebsschalter auf AUS).
Vor dem Reinigen oder Warten der
Dockingstation muss der Stecker aus der
Steckdose gezogen werden.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

Entfernen Sie vor dem Entsorgen des
Gerates den Akku. Nehmen Sie hierzu das
Gerat aus der Dockingstation, und schalten
Sie es aus (Betriebsschalter auf AUS).

Vor dem Entsorgen des Gerétes ist der Akku
entsprechend den 6rtlichen Gesetzen und
Vorschriften zu entfernen und zu entsorgen.
Gebrauchte Akkus sind entsprechend den
ortlichen Gesetzen und Vorschriften zu
entsorgen.

Verbrennen Sie das Gerat nicht, auch wenn
es stark beschadigt ist. Die Akkus kénnen
im Feuer explodieren.

Wenn die Dockingstation l&ngere Zeit nicht
benutzt wird, ist sie vom Stromnetz zu trennen.
Verwenden Sie das Gerat immer gemaB den
Anweisungen in dieser Bedienungsanleitung.
REECOO ubernimmt keine Haftung fir
Verletzungen und Schaden, die durch
unsachgemaBe Nutzung entstehen.

Der Roboter enthalt Akkus, die nur durch
geschultes Personal ausgewechselt werden
dirfen. Zum Auswechseln oder Entfernen
des Akkus des Roboters wenden Sie sich
bitte an den Kundendienst.




31. Wenn der Roboter l&angere Zeit nicht benutzt
wird, schalten Sie ihn zur Aufbewahrung aus.
Trennen Sie auBerdem die Dockingstation
vom Netz.

32. WARNUNG: Verwenden Sie zum
Wiederaufladen des Akkus ausschlieBlich
das mit dem Gerét mitgelieferte abnehmbare
Netzteil DN622.13.

BEWAHREN SIE DIESE ANWEISUNGEN
AUF.

Um den Anforderungen der HF-
Strahlenbelastungsrichtlinien zu entsprechen,
ist beim Betrieb dieses Gerates darauf

zu achten, dass ein Mindestabstand von

20 cm zwischen dem Gerat und Personen
eingehalten wird.

Um die Einhaltung der Richtlinien zu
gewabhrleisten, sollte der Abstand beim
Betrieb nicht geringer sein. Die fur diesen
Sender verwendete Antenne darf nicht in
Verbindung mit anderen Antennen oder
Sendern aufgestellt werden.

T -

Um das WLAN-Modul am Robot zu
deaktivieren, schalten Sie den Roboter EIN.
Setzen Sie den Roboter in die Dockingstation,
und vergewissern Sie sich, dass sich

die Kontakte der Dockingstation und die
Ladekontakte des Roboter berthren.

Halten Sie die AUTO-Modus-Taste am Roboter
20 Sekunden lang gedriickt, bis der Roboter
drei Mal piept.

Um das WLAN-Modul am Robot zu

aktivieren, schalten Sie den Roboter AUS

und anschlieBend wieder EIN. Das WLAN-
Modul wird eingeschaltet, wenn der Robot neu
gestartet wird.



Klasse Il

Kurzschlussfester
Sicherheitstransformator

Schaltnetzteil

Nur zur Verwendung in Innenrdumen
vorgesehen

Gleichstrom

Wechselstrom

i1 |DP @ m

Abnehmbaren Netzteils

X

—
OrdnungsgemaBe Entsorgung dieses
Produkts

Diese Kennzeichnung gibt an, dass das Produkt
EU-weit nicht mit dem Hausmdull entsorgt werden
darf. Recyceln Sie das Gerét verantwortungsvoll,
um die nachhaltige Wiederverwendung der
Materialien zu unterstitzen und mégliche
Umwelt- oder Gesundheitsschaden durch eine
unkontrollierte Abfallentsorgung zu vermeiden.
Verwenden Sie zum Recyceln lhres gebrauchten
Gerates entsprechende Rickgabe- und
Sammelsysteme, oder wenden Sie sich an den
Handler, bei dem Sie das Gerat gekauft haben.
Er kann das Produkt sicher entsorgen.
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1. Lieferumfang/1.1 Lieferumfang

Instruction Manual

Roboter Dockingstation+Netzteil Bedienungsanleitung Seitenbirsten

= —

Hauptbirste (vorinstalliert) Birste ohne Verknotungsgefahr F?:'i?ts(: fsi?]f\;:/t:r:#:d Wassst:rizr?lf T\?(I::;;gﬁie )
(t D U S\
OYe) O
Wasch- und
Reinigungstuchplatte wiederverwendbares Einweg-Reinigungstticher

Mikrofaser-Reinigungstuch

Hinweis: Abbildungen dienen nur als Referenz und kénnen vom tatséchlichen Erscheinungsbild des Produkts abweichen.
Produktdesign und technische Daten kénnen ohne Vorankindigung geéndert werden.

o>




1. Lieferumfang/1.2 Produktzeichnung

Roboter Unterseite
WLAN-ANnzeige Absturzsensoren
AUTO-Modus-Taste / ) «
Universalrader

Ladekontakte

Betriebsschalter Infrarot-
(1= EIN, O = AUS) Kollisionsschutz
Sensor _und Hauptbirsten- | Absturzsensoren
StoBschiene option L)
0 ¢
RESET-Taste
Seitenbursten
Akku

Antriebsrader

Entriegelungstaste
fur die Hauptburste

T




Staubbehilter und Wassertank (vorinstalliert)

---------------------- Staubbehalter

Behalter ------.

; Reinigungstuchplatte (@/ \@ E
5 O o o O

Reinigungstuch

Staubbehalter Behalter - - ...l

Multifunktions-Reinigungswerkzeug

Wassereinlassabdeckung

Staubbehaltergriff

Reinigungstuchplatte / 7 S
Filt t /— 57%[ \ﬂ
ilternetz
f=— Q O o 2

Filterschwamm l Reinigungstuch (

Feinstaubfilter




Dockingstation

Infrarot-Signalsender

Anschluss fur
Netzteiladapter

Ladekontakte




2. Betrieb und Programmierung/2.1 Vor der Reinigung

Stellen Sie Mébel wie Stihle in dem zu reinigenden Bereich an den Es kann erforderlich sein, eine physische Barriere an der Kante einer
daflir vorgesehenen Platz. Stufe anzubringen, um ein Herunterfallen des Gerates zu verhindern.

LI

Entfernen Sie Gegenstande Schlagen Sie vor dem Gebrauch Stehen Sie bitte nicht an

wie Kabel, Ticher, Hausschuhe des Gerétes auf einem Vorleger engen Stellen wie etwa in
usw. vom Boden, um die mit Fransen die Kanten des Fluren, und achten Sie darauf,
Reinigungseffizienz zu verbessern. Vorlegers um. Robot nicht zu blockieren.

o




2. Bedienung und Programmierung/2.2 Kurzanleitung

@ Schutzmaterial entfernen




2. Bedienung und Programmierung/2.3 Aufladen des Robot
QAufsteIIung der Dockingstation e Aufladen des Roboter

4.5-5.5h~.
7 = W/

* Leeren Sie den Wassertank, und entfernen Sie die
Reinigungstuchplatte vor dem Aufladen des Roboter.

* Es wird empfohlen, Roboter wahrend der Reinigung nicht
hochzunehmen oder zu bewegen, damit Robot erfolgreich wieder
zur Ladestation zurlickkehren kann.

© Einschalten des Gerits

b

=

Hinweis: | = EIN, O = AUS

0 Der Robot kann nicht aufgeladen werden, wenn er ausgeschaltet ist.




/2.4 Yeedi-App

Um alle verfligbaren Funktionen nutzen zu kdnnen, wird empfohlen, Ihren Robot iber die Yeedi-App zu steuern.

Bevor Sie beginnen, stellen Sie Folgendes sicher:

e |hr Mobiltelefon ist mit einem WLAN-Netzwerk verbunden.
e Das WLAN-Signal des 2,4-GHz-Bandes ist auf Inrem Router aktiviert.
¢ Die WLAN-Statusleuchte des Robot blinkt langsam.

# Download on the GETITON
o App Store *® Google Play
[Q yeedi J

o I8

WLAN-Statusleuchte

Blinkt langsam

WLAN-Verbindung ist
getrennt oder auf WLAN-
Verbindung wird gewartet

~~ Blinkt schnell Verbindung mit WLAN wird
. hergestellt
Leuchtet durchgehend Verbmdur;]gerrglets\tIZh?N wurde
Tipps:

Wenn wéahrend der WLAN-Einrichtung Probleme auftreten, lesen Sie
den Abschnitt ,,Fehlerbehebung” > ,,WLAN-Verbindung” in diesem

Handbuch.




2. Bedienung und Programmierung/2.5 Bedienung des Robot

Uberwachen Sie den Roboter bei der ersten Reinigung und helfen Sie bei Problemen.

@ start

-
—




© start/Pause

Das Bedienfeld des Roboters hort auf zu leuchten, wenn der Roboter
mehrere Minuten pausiert. Driicken Sie die Taste AUTO-Modus am
Robot, um den Ruhemodus des Roboters zu beenden.

Pause

Beenden des Ruhemodus Start

Wenn die Pausendauer weniger als 10 Minuten betragt, setzt Roboter
die Reinigung an der Stelle fort, an der sie unterbrochen wurde.

N -

© Ausschalten

B

* Wenn der Roboter einige Zeit nicht verwendet wird, laden Sie ihn
vollsténdig auf, und schalten Sie ihn vor der Lagerung AUS. Laden
Sie den Roboter alle 1,5 Monate auf, um eine Batterieentladung zu
vermeiden.

* Wenn der Roboter nicht reinigt, empfehlen wir, ihn eingeschaltet
(Betriebsschalter EIN) zu lassen und zu laden.



2. Bedienung und Programmierung/2.6 Staubbehalter und Wassertank

Hinweis:
1. Um die Lebensdauer des Wassertanks zu verlangern, wird empfohlen, gereinigtes oder enthartetes Wasser zu verwenden.
2. Das Wischsystem sollte nicht auf Teppichboden verwendet werden.

Wasser nachfiillen Staubbehilter und Wassertank installieren

= Klicken Sie auf




2. Bedienung- und Programmierung/2.7 Blirste ohne Verknotungsgefahr

Die Burste ohne Verknotungsgefahr wurde speziell daflir entwickelt, Haare ohne Verheddern einzusaugen. Es wird empfohlen, die Saugleistung in
der yeedi App zu erhéhen, wenn die Blirste ohne Verknotungsgefahr verwendet wird.

@ Die Birstenabdeckung Issen @ Die Hauptbiirste entfernen @ Birste ohne Verknotungsgefahr installieren




3. Wartung/3.1 RegelmaBige Wartung

Um die maximale Leistung des Roboter dauerhaft zu gewahrleisten, fiihren Sie Wartungsaufgaben und den Austausch der Komponenten
gemaB der nachfolgend angegebenen Haufigkeit aus.

Roboterkomponente Wartungshaufigkeit Austauschhaufigkeit

Einweg-Reinigungstuch / Nach jedem Gebrauch entsorgen

Wasch- und wiederverwendbares

Mikrofaser-Reinigungstuch Nach jeder Verwendung Alle 50 Reinigungsvorgange
Behalter Nach jeder Verwendung /

Seitenburste Einmal alle zwei Wochen Alle drei bis sechs Monate

Birste ohE:Kl/Zti?\LSttjngsgefahr Einmal wéchentlich Alle sechs bis zwslf Monate

Filterschwamm/Feinstaubfilter Einmal wéchentlich Alle drei bis sechs Monate

Universalrad
Absturzsensoren
StoBschiene Einmal wéchentlich /
Ladekontakte
Kontakte der Dockingstation

Schalten Sie den Roboter AUS, und trennen Sie die Dockingstation vom Netz, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten am Roboter
durchfiihren.

Fiir die einfache Wartung wird ein Multifunktions-Reinigungswerkzeug bereitgestellt. Bitte gehen Sie vorsichtig mit diesem Werkzeug um,
da es scharfe Kanten hat.

Hinweis: Yeedi stellt verschiedene Ersatz- und Zubehorteile her. Wenden Sie sich an den Kundendienst, um weitere Informationen zu Ersatzteilen zu
erhalten.

-



3. Wartung/3.2 Staubbehalter und Wassertank

Staubbehilter und Wassertank ausbauen .
Wasch- und wiederverwendbares

Mikrofaser-Reinigungstuch

Behalter




Staubbehilter




3. Wartung/3.3 Hauptbirste und Seitenbiirsten

Seitenbiirsten

Hauptbiirste

50




/3.4 Sonstige Bauteile




/4.1 Fehlerbehebung

Nr. Szenario Madgliche Ursache Lésung
Fehlerhafte.!’ Benutzername od_er fehlerhaftes Geben Sie den korrekten Benutzernamen und das korrekte
Passwort fiir das drahtlose Heimnetzwerk . . )
. Passwort fiir das drahtlose Heimnetzwerk ein.

eingegeben.

Der Roboter k Der Roboter befindet sich auBerhalb der Vergewissern Sie sich, dass der Robot sich innerhalb

.e;] ° h(; er't ann Reichweite Ihres drahtlosen Heimnetzwerk- der Reichweite lhres drahtlosen Heimnetzwerk-Signals
sich nient mi Signals. befindet.
1 dem drahtlosen

Heimnetzwerk Die Netzwerkeinrichtung hat beaonnen. bevor Schalten Sie den Betriebsschalter auf EIN. Driicken Sie

verbinden. . 9 9 ’ die RESET-Taste. Sobald die WLAN-Anzeige des Roboter
der Roboter bereit war. . . P L

langsam blinkt, ist er bereit flr die Netzwerkeinrichtung.
. . Achten Sie darauf, dass der Roboter mit einem 2,4-GHz-
Der Roboter unterstitzt kein 5-GHz-WLAN-Netz. WLAN-Netz verbunden ist.
Der Roboter ist nicht eingeschaltet .
(Betriebsschalter EIN). Schalten Sie den Roboter EIN.
Der Roboter hat keinen Kontakt zur Stellen Sie sicher, dass die Ladekontakte des Roboters die
Dockingstation. Kontakte der Dockingstation berthren.
2 Der Roboter I1&dt nicht.

Die Dockingstation ist nicht an die
Stromversorgung angeschlossen.

Achten Sie darauf, dass die Dockingstation an die
Stromversorgung angeschlossen ist.

Der Akku ist vollstandig entladen.

Wenden Sie sich an den Kundendienst, wenn Sie Hilfe
bendétigen.




Nr.

Szenario

Mdogliche Ursache

Lésung

Der Roboter kann nicht

Die Dockingstation wurde nicht ordnungsgemaB
aufgestellt.

Weitere Informationen zum ordnungsgemaBen Aufstellen
der Dockingstation finden Sie in Abschnitt 3.2.

Die Dockingstation wurde nicht ordnungsgemafi
angeschlossen.

Achten Sie darauf, dass die Dockingstation richtig
angeschlossen ist.

3 zur Dockingstation
zurtickkehren. Die Dockingstation wird wahrend der Reinigung | Es wird empfohlen, die Dockingstation wéahrend der
manuell bewegt. Reinigung nicht zu bewegen.
Der Roboter hat die Reinigung nicht bei der Stellen Sie sicher, dass der Robot bei der Dockingstation
Dockingstation begonnen. mit der Reinigung beginnt.
Entfernen Sie Netzkabel und kleine Gegenstande vom
Der Reinigungszyklus wird durch kleine Boden, um die Reinigungseffizienz zu gewahrleisten. Der
Gegenstande oder Barrieren auf dem Boden Roboter reinigt automatisch den ausgelassenen Bereich.
Der Roboter |4sst gestort. Bewegen Sie den Roboter nicht von Hand und blockieren
Stellen aus, die Sie den Pfad wahrend des Reinigungszyklus nicht.
4 gerelnlgt.werden‘sollen, Der Roboter kann auf rutschigen, polierten Achten Sie darauf, dass das Bodenwachs getrocknet ist,
oder reinigt Bereiche ~ ) . - }
mehrmals. Bdden eingesetzt werden. bevor der Roboter mit der Reinigung beginnt.
53:30'\%?; I;ijnenr Eisnt':g?r:ebl?) iﬁ:ac:z}:éenicht Stellen Sie Mdbel und kleine Gegenstande in dem zu
erreichen ’ reinigenden Bereich an die fiir sie vorgesehenen Platze.
Der Roboter bleibt wihrend des Betriebs hinaen Der Roboter unternimmt mehrere Versuche, um sich
Der Roboter bleibt und halt an 9 zu befreien. Wenn dies nicht gelingt, entfernen Sie die
5 wihrend des Betriebs ’ Hindernisse von Hand und starten Sie das Geréat neu.
héngen und halt an. Der Roboter kann unter Mobeln mit einem Schaffen Sie eine phvsische Barriere
Zugang in dhnlicher Hohe stecken bleiben. phy ’
Der Roboter verursacht . x . Reinigen Sie den Roboter wie in Abschnitt ,Wartung*“
6 bei der Reinigung zu Der Roboter bleibt hdngen oder ist durch beschrieben, und starten Sie den Roboter neu. Wenden Sie

viele Gerdusche.

Rickstande blockiert.

sich an den Kundendienst, falls das Problem fortbesteht.

-




/4.2 WLAN-Verbindung

Vergewissern Sie sich vor der WLAN-Einrichtung, dass Roboter, Mobiltelefon und WLAN-Netzwerk die folgenden Anforderungen erfillen.

Anforderungen an Robot und Mobiltelefon

¢ Der Roboter ist vollstdndig geladen und der Netzschalter des Robot ist eingeschaltet.

e Die WLAN-Statusleuchte blinkt langsam.

¢ Schalten Sie die Mobilfunkdaten des Mobiltelefons aus (Sie kdnnen sie nach der Einrichtung wieder einschalten).

Anforderungen an WLAN-Netzwerk

¢ \lerwenden Sie ein 2,4-GHz- oder ein gemischtes 2,4-/5-GHz-Netzwerk.

e |hr Router unterstitzt 802.11b/g/n und das IPv4-Protokoll.

¢ Verwenden Sie kein VPN (Virtual Private Network) und keinen Proxy-Server.

¢ Verwenden Sie kein unsichtbares Netzwerk.

¢ Verwenden Sie WPA und WPA2 mit TKIP-, PSK- oder AES/CCMP-Verschlisselung.

* WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) wird nicht unterstitzt.

¢ Verwenden Sie die WLAN-Kanale 1-11 in Nordamerika und die Kanale 1-13 auBerhalb von Nordamerika (Einzelheiten dazu erfragen
Sie bitte bei der lokalen Aufsichtsbehoérde).

¢ \Wenn Sie einen Netzwerk-Extender/Verstarker verwenden, sind der Netzwerkname (SSID) und das Passwort identisch mit lhrem
primédren Netzwerk.

T -




5. Produktspezifikationen

Modell K651G

Nenneingangsstrom 19 V=== 0.6A 11.4W

Modell der Dockingstation DN622.13

Nennausgangsspannung 19V=—= Nennausgangsstrom 0,6 A
Netzteiladaptermodell YJS015F-1900600G/DK18-190060H-V/TS-A011-190060E2

Stromverbrauch im ausgeschalteten

Zustand/Standby-Modus Weniger als 0,50 W

Stromverbrauch im vernetzten

Standby-Modus Weniger als 2,00 W

Betriebsfrequenz: 2.412-2.472 MHz

Frequenzbénder und Leistung
Maximale Ubertragungsleistung: 19 dBm

* Ausgangsleistung des WLAN-Moduls liegt unter 100 mW.
Hinweis: Technische Daten und Konstruktionsspezifikationen kénnen zum Zweck der kontinuierlichen Produktverbesserung gedndert werden.




Instrucciones importantes de seguridad

INSTRUCCIONES IMPORTANTES DE
SEGURIDAD

Al usar un dispositivo eléctrico, observe
siempre las precauciones bésicas de seguridad,
incluidas las que se indican a continuacién:
ANTES DE USAR ESTE DISPOSITIVO,
LEA ATENTAMENTE TODAS LAS
INSTRUCCIONES

1. Este aparato puede ser utilizado por

ninos mayores de 8 afos y personas

con capacidades fisicas, sensoriales o
mentales reducidas, o cualquier persona sin
experiencia ni conocimiento sobre este tipo
de dispositivos, siempre que se les supervise
O se les haya instruido sobre su uso seguro
y comprendan los peligros potenciales. Este
dispositivo no es un juguete. Los nifos no
deben limpiar o realizar mantenimiento en
este aparato sin supervision.

. Despeje el area que desea limpiar. Retire

del suelo los cables de suministro y los
pequefos objetos que se puedan enredar

en el dispositivo. Pliegue los flecos de las
alfombras bajo estas y levante las cortinas o
manteles que pudieran estar a nivel del suelo.

. Si en el area de limpieza existe un desnivel

debido a la presencia de un escalén o
escaleras, le recomendamos que controle

el dispositivo para cerciorarse de que sea
capaz de detectar el escaldn sin caerse.
Para evitar la caida del aparato, puede ser
necesario colocar una barrera fisica en el
borde. Asegurese de que la barrera fisica no
suponga un riesgo de tropiezo.

. Use el dispositivo unicamente como se

describe en este manual. Emplee solo
accesorios recomendados o vendidos por el
fabricante.

. Cercidrese de que su suministro eléctrico

coincide con el voltaje de tensién que figura
en la estacion de carga.

. Disefiado para uso EXCLUSIVO en

ESPACIOS INTERIORES. No utilice el
dispositivo al aire libre ni en espacios
comerciales o industriales.



10.

11.

12.

13.

14.

15.

. Use unicamente la bateria recargable y la

estacion de carga originales del fabricante
incluidas con el dispositivo. Este dispositivo
no permite el uso de baterias no recargables.

. No utilice el dispositivo sin el recipiente para

polvo ni los filtros instalados en la posicién
correcta.

No ponga en marcha el dispositivo en un lugar
donde haya velas encendidas u objetos fragiles.
No use el dispositivo en entornos extremadamente
frios o calurosos (temperatura inferior a -5 °C [23 °F]
o superior a 40 °C [104 °F)).

Mantenga el pelo, la ropa suelta, los dedos
y las partes del cuerpo alejados de las
aberturas y de las piezas moviles.

No ponga en marcha el dispositivo en una
habitacion donde se encuentren durmiendo
bebés o nifios.

No use el dispositivo sobre superficies
mojadas ni con agua estancada.

No permita que el dispositivo aspire objetos
de gran tamano, como piedras, trozos
grandes de papel o cualquier otro objeto
que pueda causar obstrucciones.

No use el dispositivo para recoger materiales

16.

17.

18.

inflamables ni combustibles, como gasolina
o téner de impresoras o fotocopiadoras. No
lo utilice en lugares donde puedan existir
esta clase de materiales.

No use el dispositivo para recoger objetos
que estén ardiendo o que emitan humo,
como por ejemplo, cigarros, cerillas, cenizas
calientes o cualquier otro objeto que pueda
provocar un incendio.

No introduzca objetos en la abertura para la
entrada de polvo. No use el dispositivo si la
entrada de polvo esta obstruida. Mantenga la
abertura libre de polvo, pelusa, pelo o cualquier
particula que pueda reducir el flujo de aire.
Tenga cuidado de no danar el cable de
alimentacién. No emplee el cable de
alimentacién para tirar o transportar el
dispositivo ni la estacion de carga. No lo use
tampoco a modo de asa. No cierre la puerta
si el cable de alimentacidon queda atrapado
ni coloque el cable sobre bordes afilados

o esquinas. No permita que el dispositivo
pase por encima del cable de alimentacion.
Mantenga el cable de alimentacién alejado
de superficies calientes.

- I



19.

20.

21.

22.

23.

Si el cable de alimentacion eléctrico esta
danado, debera ser reemplazado por el
fabricante o por un técnico de servicio para
evitar posibles riesgos.

No utilice la estacion de carga si presenta
dafos. La fuente de alimentacién no se
debe reparar ni seguir utilizando si presenta
danos o defectos.

No use el dispositivo si el cable de
alimentacioén o el enchufe estan dafados.
No use el dispositivo ni la estacion de
carga si no funcionan correctamente, si han
sufrido una caida, si estan dafiados, si se
han dejado olvidados en el exterior o si han
entrado en contacto con agua. En ese caso,
debera ser reparada por el fabricante o por
un técnico de servicio para evitar posibles
riesgos.

Antes de realizar trabajos de limpieza y
mantenimiento en el dispositivo, apaguelo.
Desconecte el enchufe de la toma de
corriente antes de llevar a cabo la limpieza y
el mantenimiento de la estacion de carga.

24. Antes del extraer la bateria del dispositivo

=N -

para desecharla, retire el dispositivo de la

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

estacion de carga y apague el interruptor
principal.

Antes de desechar el dispositivo, extraiga
la bateria y deséchela de acuerdo con las
leyes y normativas locales.

Tire las baterias usadas de acuerdo con las
leyes y normativas locales.

No arroje el dispositivo al fuego, incluso
aunque presente danos graves. ya que las
baterias pueden explotar.

Si no prevé usar la estacion de carga durante
un tiempo prolongado, desenchufela.

El dispositivo se debe usar respetando lo
establecido en este manual de usuario.
REECOOQO no asume ninguna responsabilidad
por los dafos o lesiones que podria
provocar un uso inadecuado.

El robot contiene baterias que solo puede
sustituir personal cualificado. Para sustituir
la bateria del robot, pdngase en contacto
con Atencion al cliente.

Si no se va a utilizar el robot durante un
periodo prolongado de tiempo, apaguelo
para guardarlo y desenchufe la estacién de
carga.



32. AVISO: Para cargar la bateria, utilice
unicamente la unidad de alimentacién
desmontable DN622.13 proporcionada con
el dispositivo.

CONSERVE ESTAS INSTRUCCIONES

De acuerdo con los requisitos de exposicion
a la radiofrecuencia, se debe mantener

una distancia de al menos 20 cm entre el
dispositivo y el usuario mientras el dispositivo
esté en marcha.

Para garantizar el cumplimiento de la
normativa, no se recomienda situarse a una
distancia inferior. La antena empleada para
este transmisor no debe colocarse ni utilizarse
en conjunto con ninguna otra antena o
transmisor.

Para desactivar el médulo de Wi-Fi en el Robot,
encienda el robot.

Coloque el robot en la estacion de carga'y
compruebe que la conexion entre los contactos
de carga del Robot y los de la estacion de carga
sea correcta.

Mantenga pulsado el botén de modo
automatico del robot durante 20 segundos
hasta que el Robot emita 3 pitidos.

Para activar el médulo de Wi-Fi del Robot,
apague el robot y, a continuacion, vuelva a
encenderlo. El modulo de Wi-Fi se encendera
cuando se reinicie el Robot.




Clase Il

Transformador de aislamiento de
seguridad a prueba de cortocircuitos

Fuente de alimentacién conmutada

Solo para uso en espacios interiores

Corriente continua

Corriente alterna

i1 |DP @ m

Unidad de alimentacién desmontable

—
Eliminacion correcta de este producto

Esta marca indica que este producto no se
debe desechar con otros residuos domeésticos
en la UE. Para evitar posibles dafios al medio
ambiente o la salud derivados del vertido
no regulado de residuos, recicle el producto
de manera responsable para fomentar la
reutilizaciéon sostenible de los recursos
materiales. Para desechar el dispositivo usado,
siga los procedimientos de recogida y reciclado
adecuados o consulte con el proveedor a quien
comproé el producto. Este podra encargarse de
reciclar el producto de forma segura.
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1. Contenido de la caja/1.1 Contenido de la caja

Cepillo principal
(preinstalado)

Bandeja del pafio de
limpieza

Estacion de carga+adaptador de red

=

Cepillo sin enredos

Pafo de limpieza de
microfibra lavable y
reutilizable

Instruction Manual

Manual de instrucciones

Filtro de alta eficiencia 'y
filtro de esponja

Pafios de limpieza
desechables

Cepillos laterales

Recipiente para polvo y
depdsito (preinstalados)

Nota: Las figuras e ilustraciones se muestran solo como referencia y pueden ser diferentes del aspecto real del producto.
El disefio y las especificaciones de producto estan sujetos a cambios sin previo aviso.

N -



1. Contenido de la caja/1.2 Esquema del producto

Robot Parte inferior

Botén del modo automatico

Indicador de Wi-Fi Sensores anticaida

Interruptor de Ruedas universales \

alimentacion

Contactos de carga

(I = ENCENDIDO, Infrarrojos
O = APAGADO) anticolision
Sﬁnsor y Opcién de |\ Sensores anticaida
parachoques cepillo principal L)

Boton de reinicio (RESET)

Cepillos laterales

Bateria

Ruedas de
propulsion

Botdn de liberacion
del cepillo principal

- HEN




Recipiente para polvo y depésito (preinstalados)

********************** Deposito de polvo

Deposito -------

; Bandeja del pafio de limpieza (@/ \@ E
; QS O O 9

Pafo de limpieza

Depésito de polvo Depésito - - -l

Herramienta de limpieza multifuncion

Tapa de la entrada de agua

Asa

Bandeja del pafio de limpieza Y=y <
Malla del filt Vi : \
alla del filtro
f=— C_oO o ©

Filtro de esponja ( Pafio de limpieza 4

Filtro de alta eficiencia

=N -



Estacion de carga

Emisor de sefal de
infrarrojos

Puerto del
adaptador de red

Contactos de carga




2. Funcionamiento y programacion/2.1 Observaciones antes de limpiar

Ordene la zona que se va a limpiar colocando los muebles, como Tal vez sea necesario colocar una barrera fisica en el borde de
sillas, en su sitio. cualquier desnivel para evitar la caida del robot.

LI

Retire del suelo objetos como Antes de utilizar este producto No se quede de pie en

cables, trapos, zapatillas y en una alfombra de pelo corto espacios estrechos (por

demas para mejorar la eficacia con flecos, doble los bordes ejemplo, un pasillo) y

de la limpieza. hacia dentro. asegurese de que no bloquea
el Robot.

=N -




2. Funcionamiento y programacion/2.2 Inicio rapido

@ Retirada del material protector




2. Funcionamiento y programacion/2.3 Carga del Robot

@ Colocacion de la estacion de carga © Carga del Robot

4.5-5.5h~.
7 = W/

* Vacie el dep6sito y retire la bandeja del paino de limpieza antes de
cargar el Robot.

* Es recomendable evitar recoger o mover el Robot durante
la limpieza para que pueda volver a la estacion de carga
correctamente.

© Encendido

b

=

Nota: | = ENCENDIDO, O = APAGADO

0 El Robot no se puede cargar cuando esta apagado.

=N -



/2.4 Aplicacidén Yeedi

Para poder usar todas las funciones disponibles, se recomienda controlar el Robot mediante la aplicacion Yeedi.

Antes de comenzar, asegurese de que: Luz indicadora de Wi-Fi

* El teléfono movil esta conectado a una red Wi-Fi. Sin conexién Wi-Fi o

e | a sefal inaldmbrica de banda de 2,4 GHz esta activada en el router. Parpadeo lento esperando conexion Wi-Fi

e | a luz indicadora de Wi-Fi del Robot parpadea lentamente. /,.\\ Parpadeo rapido Conectando con red Wi-Fi
Fija Conectado con red Wi-Fi

Google Pl .
Ap Store oogle Play Sugerencias:
;’—/ Si tiene algun problema durante el proceso de configuracién de la red

[Q di Wi-Fi, consulte la secciéon Solucién de problemas > Conexion Wi-Fi
yeedi J

de este manual.

V W




2. Funcionamiento y programacion/2.5 Funcionamiento del Robot

Durante la primera limpieza, controle el Robot y ayudele si hay algun problema.

@ Arranque

-
—




© Inicio/Pausa © Apagado

El panel de control del robot se apaga tras dejarlo en pausa durante
unos minutos. Pulse el botdn de modo automatico del Robot para

reactivar el robot. @ Li <

Pausa
—
o

* Si no va a utilizar el Robot durante un periodo de tiempo prolongado,
carguelo por completo y apaguelo antes de almacenarlo. Cargue el
Robot cada mes y medio para evitar que se dafe la bateria.

* Cuando el Robot no esté en funcionamiento, se recomienda dejarlo
encendido y cargando.

Reactivacion Arranque

Si la duracion de la pausa es inferior a 10 minutos, el Robot reanudara
la limpieza donde la dejo.

"




2. Funcionamiento y programacion/2.6 Recipiente para polvo y depésito
Nota:

1. Para prolongar la vida util del deposito, se recomienda utilizar agua purificada o agua descalcificada.

2. Evite usar el sistema de fregado en alfombras.

Incorporacion de agua Instalacion del recipiente para polvo y depoésito




2. Funcionamiento y programacion/2.7 Cepillo sin enredos

El cepillo sin enredos esta disefiado especificamente para retirar el pelo sin que se enrede. Se recomienda aumentar la potencia de vacio en la
aplicacion yeedi cuando se utilice el cepillo sin enredos.

0 Suelte la cubierta del cepillo e Desinstale el cepillo principal e Instalacion del cepillo sin enredos




3. Mantenimiento/3.1 Mantenimiento habitual

Para mantener el rendimiento 6ptimo del Robot, realice las tareas de mantenimiento y las sustituciones con las siguientes frecuencias:

Pieza del robot

Frecuencia de mantenimiento

Frecuencia de sustitucion

Pafo de limpieza desechables

/

Desechar después de cada uso

Pafo de limpieza de microfibra
lavable y reutilizable

Después de cada uso

Cada 50 lavados

Deposito

Después de cada uso

/

Cepillo lateral

Una vez cada 2 semanas

Cada 3-6 meses

Cepillo principal
Cepillo sin enredos

Una vez a la semana

Cada 6-12 meses

Filtro de esponja/Filtro de alta
eficiencia

Una vez a la semana

Cada 3-6 meses

Rueda universal
Sensores anticaida
Parachoques
Contactos de carga
Conectores de la estacion de carga

Una vez a la semana

Antes de realizar cualquier tarea de limpieza y mantenimiento en el Robot, apague el robot y desenchufe la estacion de carga.
A fin de facilitar el trabajo de mantenimiento, el dispositivo se suministra con una herramienta de limpieza multifuncion. Utilice la herramienta

con cuidado, ya que sus bordes estan afilados.

Nota: Yeedi fabrica diversas piezas de sustitucion y montaje. Péngase en contacto con Atencién al cliente para obtener mas informacién sobre las

piezas de sustitucion.

=N




3. Mantenimiento/3.2 Recipiente para polvo y depésito

Desinstale el recipiente para polvo y el depésito _ ) . B i
Pano de limpieza de microfibra

lavable y reutilizable

Pano de limpieza desechables




Depésito de polvo




3. Mantenimiento/3.3 Cepillo principal y cepillos laterales

Cepillo principal Cepillos laterales




/3.4 Otros componentes




/4.1 Solucién de problemas

N.° Situacion Posible causa Solucién
El nombre de usuario o la contrasena de la red . <
— e } . Introduzca el nombre de usuario y la contrasefia correctos
Wi-Fi doméstica se ha introducido de forma - o
. de la red Wi-Fi doméstica.
incorrecta.
El Robot no se encuentra dentro del alcance de | Asegurese de que el Robot se encuentra dentro del
El Robot no puede la sefial Wi-Fi. alcance de la sefial de Wi-Fi del hogar.
1 conectarse a la red ] ] ] ]
Wi-Fi del hogar. La configuracién de la red se inicié antes de que Active el interruptor de alimentacion. Pulse el botén de
: : reinicio (RESET). El Robot estara listo para configurar la red
el Robot estuviera listo. L o
cuando la luz indicadora de Wi-Fi parpadee lentamente.
El Robot no es compatible con la red Wi-Fi de 5 | Asegurese de que el robot se ha conectado a una red
GHz. Wi-Fi de 2,4 GHz.
El Robot no esta encendido. Encienda el Robot.
El Robot no se ha conectado a la estacién de Asegurese de que los conectores del robot se hayan
carga. conectado a los contactos de la estacion de carga.
2 El Robot no se carga.

La estacion de carga no esta conectada al
suministro eléctrico.

Asegurese de que la estacion de carga esté conectada al
suministro eléctrico.

La bateria esta totalmente descargada.

Péngase en contacto con Atencién al cliente para solicitar
ayuda.




Situacion

Posible causa

Solucion

El Robot no puede

La estacion de carga no se ha colocado
correctamente.

Consulte la seccién 3.2 para colocar la estacion de
carga correctamente.

La estacién de carga no se ha conectado
correctamente.

Asegurese de que la estacién de carga esté
correctamente conectada.

3 regresar a la estacion
de carga. La estacién de carga se ha movido manualmente Se recomienda no mover la estacion de carga durante
durante la limpieza. la limpieza.
El Robot no ha empezado a limpiar desde la Asegurese de que el Robot empiece a limpiar desde la
estacion de carga. estacion de carga.
Retire del suelo los cables de alimentacién y los objetos
. _— C . equefos para garantizar una limpieza eficaz. El Robot
El ciclo de limpieza se ha visto interferido por pequ . P ,g_ P .
~ . limpiara automaticamente la zona que falta, evite mover
pequefos objetos o barreras en el suelo.
El Robot no limpia todas el Robot manualmente o bloquear la ruta durante el
4 las zonas o vuelve a ciclo de limpieza.
limpiar una zona que ya . . . , .
estz limoia quey Robot esta funcionando en suelos resbaladizos y Asegurese de que la cera del suelo esté seca antes de
pia. pulidos. que el Robot empiece a limpiar.
El Robot no puede llegar a determinadas areas si Ordene la zona que se va a limpiar colocando los
hay muebles o barreras. muebles y los objetos pequefios en su sitio.
. . ) El Robot probard varias formas de desenredarse. Si
El Robot se atasca El Robot se atasca cuando esta en funcionamiento ) . .
o) se detiene no lo consigue, retire los obstaculos manualmente y
5 | cuando estaen y : reinicie el dispositivo.
funcionamiento y se
i El Robot se puede quedar atascado debajo de los -
detiene. P quedar I Establezca una barrera fisica.
muebles de una altura similar.
El Robot esta haciendo Limpie el Robot tal y como se describe en la seccion
6 demasiado ruido El Robot se ha enredado o bloqueado con residuos. | Mantenimiento y reinicielo. Si el problema continda,

durante la limpieza.

péngase en contacto con Atencioén al cliente.




4. Solucion de problemas/4.2 Conexion Wi-Fi
Antes de configurar la red Wi-Fi, asegurese de que el Robot, el teléfono mévil y la red Wi-Fi cumplen los siguientes requisitos.

Requisitos del Robot y del teléfono mavil

¢ El Robot esta totalmente cargado y el interruptor de alimentacion del Robot esta apagado.

¢ | a luz de estado de la conexion Wi-Fi parpadea lentamente.

¢ Ha desactivado los datos del teléfono movil (puede volver a activarlos cuando termine la configuracion).

Requisitos de la red Wi-Fi

e Usa una red de 2,4 GHz o una red mixta de 2,4/5 GHz.

e Su router es compatible con el estandar 802.11b/g/n y el protocolo IPv4.

* No usa VPN (red privada virtual) ni un servidor proxy.

* No usa una red oculta.

* WPA y WPA2 con cifrado TKIP, PSK o AES/CCMP.

e WEP EAP (protocolo de autenticacién extensible) no compatible.

e Usa canales de Wi-Fi del 1 al 11 en Estados Unidos y del 1 al 13 en el resto de paises (consultar al organismo regulador local).
¢ Si usa un amplificador/repetidor de red, el nombre de la red (SSID) y la contrasefia son los mismos que los de la red principal.




5. Especificaciones del producto

Modelo

K651G

Corriente nominal de entrada

19V==06A11,4W

Modelo de estacién de carga

DN622.13

Tension nominal de salida

19V=—= Corriente nominal de salida 0,6 A

Modelo de adaptador de red

YJS015F-1900600G/DK18-190060H-V/TS-A011-190060E2

Consumo en modo apagado/
en espera

Menos de 0,50 W

Consumo en modo de espera
en red

Menos de 2,00 W

Bandas de frecuencia y
potencia

Frecuencia de funcionamiento: 2412 MHz - 2472 MHz

Potencia de transmision maxima: 19 dBm.

* La potencia de salida del médulo de Wi-Fi es inferior a 100 mW.

Nota: Los datos técnicos y el disefio podran verse modificados debido al continuo desarrollo del producto.
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Consignes de sécurité importantes

CONSIGNES DE SECURITE
IMPORTANTES

Lors de I'utilisation d'un appareil électrique,
des précautions de base doivent toujours étre
respectées, dont les suivantes :

LIRE TOUTES LES INSTRUCTIONS
AVANT D'UTILISER CET APPAREIL.

1. Cet appareil peut étre utilisé par des enfants
a partir de 8 ans, ainsi que par des personnes
dont les facultés physiques, sensorielles
ou mentales sont diminuées, ou bien qui
manquent d'expérience et de connaissances,
a la condition qu'ils aient été informés sur la
facon de se servir de I'appareil de maniéere
sUre et qu'ils aient compris les risques
éventuels. Les enfants ne doivent pas jouer
avec |'appareil. Les processus de nettoyage
et d'entretien de routine ne doivent pas étre
effectués par des enfants sans la surveillance
d'un adulte.

2. Débarrasser la zone a nettoyer. Retirer les
cordons d'alimentation et les petits objets

présents sur le sol et susceptibles de se
prendre dans |'appareil. Replier les franges
sous les tapis et relever les rideaux et les
nappes pour gqu'ils ne trainent pas sur le sol.

. Si le sol présente une déclivité dans la zone

a nettoyer (une marche ou un escalier, par
exemple), veiller a ce que I'appareil puisse
détecter la marche sans tomber. Il peut s'avérer
nécessaire de placer une barriere physique
aux abords de la déclivité pour empécher
I'appareil de tomber. S'assurer que la barriére
physique ne présente pas de risque de chute.

. Utiliser I'appareil uniguement comme indiqué

dans le présent manuel. Utiliser uniquement
des accessoires recommandés ou vendus par
le fabricant.

. S'assurer que la tension d'alimentation

correspond a celle indiquée sur la station
d'accueil.

. UNIQUEMENT destiné a un usage domestique

en INTERIEUR. Ne pas utiliser I'appareil
a l'extérieur ni dans des environnements
industriels ou commerciaux.




10.

11.

12.

13.

14.

Utiliser uniquement la batterie rechargeable
et la station d'accueil d'origine fournies avec
I'appareil par le fabricant. Les batteries non
rechargeables sont interdites.

Ne pas utiliser I'appareil sans réservoir a
poussiere et/ou sans filtre.

Ne pas faire fonctionner |'appareil en présence
de bougies allumeées ou d'objets fragiles.

Ne pas utiliser I'appareil dans des
environnements tres chauds ou tres froids
(température inférieure a -5 °C/23 °F ou
supérieure a 40 °C/104 °F).

Eloigner les cheveux, les vétements amples,
les doigts et toutes les parties du corps des
orifices et des pieces mobiles.

Ne pas faire fonctionner |'appareil dans une
piece dans laquelle un nourrisson ou un enfant
dort.

Ne pas utiliser I'appareil sur des surfaces
humides ou recouvertes d'eau.

Ne pas laisser |'appareil ramasser des
objets volumineux comme des pierres, de
gros morceaux de papier ou tout €lément
susceptible de I'obstruer.

. Ne pas utiliser I'appareil pour ramasser des

16.

17.

18.

matériaux inflammables ou combustibles
(essence et toners d'imprimante ou de
photocopieur, par exemple) ni dans des
endroits ou ces produits sont susceptibles
d'étre présents.

Ne pas utiliser I'appareil pour ramasser des
objets en train de brdler ou de fumer (comme
des cigarettes, des allumettes, des cendres
chaudes) ou tout ce qui pourrait provoquer un
incendie.

Ne pas placer d'objet dans la téte d'aspiration.
Ne pas utiliser I'appareil si la téte d'aspiration
est bloquée. Retirer de la téte d'aspiration la
poussiere, les peluches, les cheveux ou tout
ce qui peut réduire le débit d'air.

Veiller a ne pas endommager le cordon
d'alimentation. Ne pas déplacer I'appareil

ou la station d'accueil en tirant sur le cordon
d'alimentation, ne pas utiliser le cordon
d'alimentation comme une poignée, ne

pas le coincer dans une porte et ne pas

tirer le cordon sur des bords ou coins
tranchants. Ne pas faire rouler I'appareil sur
le cordon d'alimentation. Maintenir le cordon
d'alimentation a I'écart des surfaces chaudes.



19.

20.

21.

22.

23.

24.

Si le cordon d'alimentation est endommagé,
il doit étre remplacé par le fabricant ou son
intermédiaire de service afin d'éviter tout
accident.

Ne pas utiliser la station d'accueil si elle

est endommageée. Si I'alimentation est
endommagée ou défectueuse, cesser de
I'utiliser et ne pas tenter de la réparer.

Ne pas utiliser I'appareil si le cordon

d'alimentation ou le réservoir est endommagé.

Ne pas utiliser I'appareil ou la station d'accueil
s'ils ne fonctionnent pas correctement, ont
subi une chute, ont été endommageés, sont
restés a |'extérieur ou sont entrés en contact
avec de |'eau. Elle doit étre réparée par le
fabricant ou son intermédiaire de service afin
d'éviter tout accident.

Couper I'alimentation avant le nettoyage ou
I'entretien de 'appareil.

Le bouchon doit étre retiré du réservoir
avant le nettoyage ou I'entretien de la station
d'accueil.

Pour la mise au rebut de |'appareil, retirer
I'appareil de la station d'accueil, couper
['alimentation et retirer la batterie.

25.

26.

27.

28.

20.

30.

31.

La batterie doit étre déposée et mise au rebut
conformément aux lois et réglementations
locales avant la mise au rebut de |'appareil.
Mettre au rebut les batteries usagées
conformément aux lois et réglementations
locales.

Ne pas incinérer I'appareil, méme s'il est
gravement endommagé. Les batteries peuvent
exploser sous |'effet du feu.

Si la station d'accueil n'est pas utilisée
pendant une longue période, la débrancher.
L'appareil doit étre utilisé conformément

aux instructions figurant dans ce manuel
d'instructions. REECOO ne peut étre tenu
responsable de tout dommage ou préjudice
causé par une utilisation incorrecte.

Le robot contient des batteries que seules des
personnes qualifiées peuvent remplacer. Pour
remplacer la batterie du robot, contacter le
service clientele.

Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue
période, le mettre hors tension pour le ranger.
Débrancher la station d'accueil.




32. AVERTISSEMENT : Seule I'unité d'alimentation
amovible DN622.13 fournie avec |'appareil doit
étre utilisée pour recharger la batterie.

CONSERVER CES INSTRUCTIONS

Afin de satisfaire aux exigences de sécurité
de la FCC en matiére d'exposition aux
radiofréquences et aux circuits intégrés,
une distance d'au moins 20 cm doit étre
maintenue entre cet appareil et les individus
lorsque |'appareil est en fonctionnement.

Pour veiller au respect de ces exigences, il
n'est pas conseillé d'utiliser I'appareil a une
distance inférieure a celle indiquée. L'antenne
utilisée pour cet émetteur ne doit pas se
trouver a proximité d'une autre antenne ou
d'un autre émetteur.

Pour désactiver le module Wi-Fi du Robot,
mettre le commutateur du robot en position ON.
Placer le robot sur la station d'accueil en veillant
a ce que les contacts de charge du Robot

et les broches de la station d'accueil soient
connectés.

Appuyer sur le bouton de mode automatique du
robot et le maintenir enfoncé pendant environ
20 secondes jusqu'a ce que le Robot émette
trois bips.

Pour activer le module Wi-Fi du Robot, mettre le
commutateur en position OFF, puis en position
ON. Au redémarrage du Robot, le module Wi-Fi
est activé.



Classe Il

Transformateur d'isolement résistant
aux courts-circuits

Alimentation a découpage

Utiliser uniquement a l'intérieur

Courant continu

Courant alternatif

811 D@ oo

Unité d'alimentation amovible doit

—
Mise au rebut correcte de ce produit

Ce marquage indique que ce produit ne doit
pas étre jeté avec les autres déchets ménagers
dans toute I'Union européenne. Pour prévenir
d'éventuels dommages a I'environnement ou la
santé humaine suite au rejet non contrélé des
déchets, recycler I'appareil de fagon responsable
afin d'assurer la réutilisation durable de ses
ressources matérielles. Pour recycler votre
appareil usagé, merci d'utiliser le systeme de
retour et de collecte ou de contacter le détaillant
qui vous |'a vendu. |l peut recycler ce produit en
toute sécurité.

o
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1. Contenu de I'emballage/1.1 Contenu de I'emballage

Instruction Manual

Station d'accueil +Adaptateur d'alimentation Manuel d'instructions Brosses latérales

=—

Brosse principale Filtre haute efficacité & Bac et réservoir a
. . brosse sans blocage ) A . . .
(pré-installée) filtre éponge poussiere (préinstallé)

Chiffon de nettoyage
en microfibre lavable/
réutilisable

Plaque du chiffon de
nettoyage

Chiffons de nettoyage
jetables

Remarque : Les figures et illustrations sont fournies uniquement a titre de référence, et peuvent ne pas représenter |'apparence du produit.
La conception et les spécifications du produit peuvent étre modifiées sans préavis.




1. Contenu de I'emballage/1.2 Schéma du produit

Robot
Bouton du mode automatique
Voyant Wi-Fi
Commutateur
d'alimentation Anticollision
(I=0N, O = OFF). infrarouge
Capteur et

pare-chocs

Bouton de réinitialisation

N -

Bas

Capteurs antichute

Roue universelle \

Contacts de charge

Capteurs antichute

Option Brosse
principale

Brosses latérales

Batterie

Roues motrices

Bouton de
déverrouillage de la
brosse principale




Bac et réservoir a poussiére (préinstallé)

********************** Réservoir a poussiere

Réservoird'eau -----.

Plaque du chiffon de
nettoyage ( &5 / \@

o o o O

Chiffon de nettoyage

Réservoir a poussiére Réservoir d'eau - -----------mmmmmmm e

Outil de nettoyage multifonction

Bouchon de I'entrée d'eau

Poignée du réservoir a poussiere

Plague du chiffon de
nettoyage Y=y \@

Filet du filtre MB%% {
1 O o o 9

Filtre é }
litre eponge Chiffon de nettoyage

Filtre haute efficacité

““““““““““““




Station d'accueil

Emetteur infrarouge

Port de |'adaptateur
d'alimentation

Contacts de charge




2. Fonctionnement et programmation/2.1 Remarques avant le nettoyage

Ranger la zone a nettoyer en mettant les meubles, par exemple les Il peut s'avérer nécessaire de placer une barriére physique aux abords
chaises, a leur place exacte. de la déclivité pour empécher I'appareil de tomber.

LI

Ranger les objets tels que fils, Avant d'utiliser I'appareil sur un Il est important que personne
vétements et chaussons, etc. tapis a poil ras avec des bords a ne se tienne debout dans les
par terre pour une efficacité gland, replier les bords sur eux- espaces étroits, tels que les
optimale de nettoyage. mémes. corridors, et de veiller a ne

pas bloquer le Robot.

- I




2. Fonctionnement et programmation/2.2 Démarrage rapide

@ Retirer les protections




2. Fonctionnement et programmation/2.3 Charge du Robot

@ Positionnement de la station d'accueil © Charge du Robot

4.5-5.5h~.
7 = W/

* Vider le réservoir d'eau et retirer la plaque du chiffon de nettoyage
avant de charger le Robot.

* |l est conseillé d'éviter de soulever ou de déplacer le Robot pendant
le nettoyage pour que celui-ci puisse retourner a la station de
charge.

© Mise sous tension

b

=

Remarque : | = ON, O = OFF
0 Il est impossible de charger le Robot s'il n'est pas hors tension (OFF).

» I




Avant de commencer a utiliser le robot, assurez-vous que :

e votre téléphone portable est connecté a un réseau Wi-Fi ;
e |e signal sans fil de bande 2,4 GHz est activé sur votre routeur ;
¢ le voyant Wi-Fi de votre Robot clignote lentement.

# Download on the GETITON
o App Store *® Google Play
[Q yeedi J

/2.4 Application Yeedi

Pour profiter de toutes les fonctionnalités disponibles, il est recommandé de commander votre Robot via I'application Yeedi.

Voyant Wi-Fi
Clignotement lent Déconnecté du Wi-Fi ou en
9 attente de connexion Wi-Fi
N\
> Clignotement rapide Connexion au Wi-Fi en cours
Fixe Connecté au Wi-Fi
Conseils :

Si vous rencontrez des problémes lors de la configuration Wi-Fi,
reportez-vous a la section Dépannage > Connexion Wi-Fi de ce

manuel.




2. Fonctionnement et programmation/2.5 Utilisation du Robot

Pour le premier nettoyage, surveiller le Robot et I'aider en cas de probléme.

@ Démarrage

-
—




© Marche/Pause
Le panneau de commande du robot s'arréte de clignoter si celui-

ci est en pause depuis quelques minutes. Appuyer sur le bouton du
mode automatique pour réactiver le Robot.

Mise en pause

Réactivation Démarrage

Si la durée de la pause est inférieure a 10 minutes, le Robot revient
finir le nettoyage la ou il s'est arrété.

N -

© Mise hors tension

B

* Si le Robot n'est pas utilisé pendant un certain moment, charger
complétement le Robot, puis I'éteindre avant de le ranger. Charger
le Robot tous les 1,5 mois pour éviter de vider la batterie.

* Lorsque le Robot ne nettoie pas, il est conseillé de le laisser sous
tension et en charge.



2. Fonctionnement et programmation/2.6 Bac et réservoir a poussiére

Remarque :
1. Pour prolonger la durée de vie du réservoir, il est recommandé d'utiliser de I'eau purifiée ou de I'eau adoucie.

2. Eviter d'utiliser ce systéme de lavage sur les tapis/la moquette.

Ajoutez de I'eau Installer le bac et réservoir a poussiére




2. Fonctionnement et programmation/2.7 Brosse sans blocage

La brosse sans blocage est spécialement congue pour aspirer les cheveux sans s'emméler. Il est recommandé d'augmenter la puissance
d'aspiration dans I'application yeedi lors de I'utilisation de la brosse sans blocage.

0 Soulever le couvercle de la brosse e Désinstaller la brosse principale e Installer la brosse sans blocage




3. Entretien/3.1 Entretien régulier

Pour maintenir les performances optimales du Robot, réaliser les taches d'entretien et remplacer les piéces a la fréquence suivante :

Piéce du robot Fréquence d'entretien Fréquence de remplacement
Chiffon de nettoyage jetable / Mettre au rebut aprés chaque utilisation
Chiffon de nettoy,ag.e. en microfibre Aprés chaque utilisation Toutes les 50 utilisations
lavable/réutilisable
Réservoir d'eau Aprés chaque utilisation /
Brosse latérale Une fois toutes les 2 semaines Tous les 3 a 6 mois
Brosse principale Une fois par semaine Tous les 6 a 12 mois
Brosse sans blocage
Filtre éponge/Filtre haute efficacité Une fois par semaine Tous les 3 a 6 mois

Roue universelle
Capteurs antichute
Pare-chocs Une fois par semaine /
Contacts de charge
Broches de la station d'accueil

Pour procéder aux taches de nettoyage et d'entretien du Robot, le mettre hors tension et débrancher la station d'accueil.
Un outil de nettoyage multifonction est fourni pour faciliter I'entretien. Manipuler cet outil avec soin, car ses bords sont tranchants.

Remarque : Yeedi fabrique divers assemblages et pieces de remplacement. Veuillez contacter le service clientéle pour plus d'informations sur les
pieces de remplacement.




3. Maintenance/3.2 Bac et réservoir a poussiére

Désinstaller le bac et réservoir a poussiére

Chiffon de nettoyage en
microfibre lavable/réutilisable




Réservoir a poussiére




3. Entretien/3.3 Brosse principale et brosses latérales

Brosse principale Brosses latérales




/3.4 Autres composants




/4.1 Dépannage

N°. Scénario Cause possible Solution
Le nom d'utilisateur ou le mot de passe pour le Saisir le nom d'utilisateur et le mot de passe corrects pour
Wi-Fi domestique est incorrect. le Wi-Fi domestique.
Le Robot se trouve hors de la zone de S'assurer que le Robot se trouve dans la zone de
Le Robot n'est pas en couverture du signal Wi-Fi domestique. couverture du signal Wi-Fi domestique.

1 mesure de se connecter ] -
aun resleau Wi-Fi La configuration réseau a débuté avant que le Allumer | appareill. Appuyer sur le bquton’de réinitialisation.
domestique. A Le Robot est prét pour la configuration réseau lorsque son

Robot ne soit prét. A
voyant Wi-Fi clignote lentement.
Le Robot ne prend pas en charge le Wi-Fi 5 GHz. S'assurer que le robot est connecté au réseau Wi-Fi
2,4 GHz.
Le Robot n'est pas sous tension. Mettre le Robot sous tension.
Le Robot ne s'est pas connecté a la station S'assurer que les contacts de charge du robot sont
d'accueil. connectés aux broches de recharge.
2 Le Robot ne se charge

pas.

La station d'accueil n'est pas connectée a
I'alimentation.

S'assurer que la station d'accueil est connectée a
I'alimentation.

La batterie est completement déchargée.

Merci de contacter le service clientéle pour obtenir de
|'aide.




N°.

Scénario

Cause possible

Solution

Le robot Robot ne

La station d'accueil n'est pas placée correctement.

Se reporter a la section 3.2 pour savoir comment
positionner la station d'accueil correctement.

La station d'accueil n'est pas correctement
connectée.

S'assurer que la station d'accueil est correctement
connectée.

3 retourne pas a la station
d'accueil. La station d'accueil est déplacée manuellement Il est recommandé de ne pas déplacer la station
pendant le nettoyage. d'accueil pendant le nettoyage.
Le Robot n'a pas commencé le nettoyage a partir S'assurer que le Robot commence le nettoyage a partir
de la station d'accueil. de la station d'accueil.
Retirer les cordons d'alimentation et les petits
Le cycle de nettoyage est perturbé par de petits objets présents sur le sol pour garantir I'efficacité du
obiets ou des barriéres au sol nettoyage. Le Robot nettoie automatiquement la zone
Robot manque de J ’ ratée. Eviter de déplacer le Robot manuellement ou de
4 nettoyages localisés, ou bloquer le passage pendant le cycle de nettoyage.
répéte le nettoyage de S'assurer que la cire pour sols est seche avant que le
la zone déja nettoyée. Le Robot fonctionne sur les sols cirés glissants. g P a
Robot ne commence le nettoyage.
Le Robot ne parvient pas a atteindre certaines Ranger la zone a nettoyer en remettant les meubles et
zones bloquées par des meubles ou des barrieres. les petits objets a leur place.
Le Robot est confronté & un probléme pendant le Le Robot va tenter de résoudre le probléme de diverses
Le Robot est confronté | nettovaqe et s'arréte P P maniéres. En cas d'échec, retirer a la main les obstacles
5 a un probléme pendant yag ’ et faire redémarrer le robot.
le nettoyage et s'arréte. | | ¢ Robot peut se coincer sous un meuble a la ) . n )
hauteur d'entrée similaire. Veuillez définir une barriere physique.
Le Robot fait trop de Nettoyer le Robot comme décrit a la section Entretien.
6 P Le Robot est encombré ou bloqué par des débris. Redémarrer. Si le probléme persiste, merci de contacter

bruit lors du nettoyage.

le service clientele.




/4.2 Connexion Wi-Fi

Avant de configurer le Wi-Fi, assurez-vous que votre Robot, votre téléphone portable et votre réseau Wi-Fi répondent aux exigences énoncées ci-
dessous.

Exigences du Robot et du téléphone portable

¢ e Robot est complétement chargé et son interrupteur d'alimentation activé.

¢ e voyant d'état Wi-Fi clignote lentement.

¢ | es données mobiles du téléphone portable sont désactivées (vous pouvez les réactiver aprés la configuration).

Exigences du réseau Wi-Fi

¢ Vous utilisez un réseau mixte de 2,4 GHz ou 2,4/5 GHz.

e \/otre routeur prend en charge les protocoles 802.11b/g/n et IPv4.

® Vous n'utilisez pas de VPN (réseau privé virtuel) ou de serveur proxy.

e \Jous n'utilisez pas de réseau caché.

¢ Cryptage WPA et WPA2 utilisant TKIP, PSK, AES/CCMP.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) n'est pas pris en charge.

e \Jous utilisez les réseaux Wi-Fi 1-11 si vous étes en Amérique du Nord et 1-13 en dehors de I'Amérique du Nord (référez-vous a
I'organisme de réglementation local).

e Si vous utilisez un extenseur/répéteur réseau, le nom du réseau (SSID) et le mot de passe sont identiques a votre réseau principal.




5. Spécifications techniques

Modéle K651G

Courant nominal d'entrée 19V=—== 0,6 A11,4W

N!odele _de la station DN622.13

d'accueil

Tension de sortie nominale 19V =—= Courant de sortie nominal 0,6 A

Modeéle d'adaptateur

- . YJS015F-1900600G/DK18-190060H-V/TS-A011-190060E2
d'alimentation

Puissance en mode

désactivé/veille Moins de 0,50 W

Puissance en veille réseau Moins de 2,00 W

| Fréquence d'opération : 2 412 MHz - 2 472 MHz
Bandes de fréquence et

puissance

Puissance maximale de transmission : 19 dBm.

* La puissance de sortie du module Wi-Fi est inférieure a 100 mW.
Remarque : Ces spécifications techniques peuvent étre modifiées a des fins d'amélioration continue.




Importanti istruzioni sulla sicurezza

IMPORTANTI ISTRUZIONI SULLA
SICUREZZA

Quando si usa un elettrodomestico, &
necessario seguire delle precauzioni di base:

LEGGERE TUTTE LE ISTRUZIONI
PRIMA DI UTILIZZARE L'APPARECCHIO

1. Questo apparecchio pud essere usato da

bambini di almeno 8 anni e da persone

con capacita fisiche, sensoriali o mentali
ridotte o da persone che non ne conoscano
il corretto utilizzo purché supervisionate o
formate sull'uso sicuro dell'apparecchio e in
grado di comprenderne gli eventuali rischi
correlati. | bambini non devono giocare con
I'apparecchio. La pulizia e la manutenzione
non devono essere effettuate da bambini
non supervisionati.

. Sgombrare |'area da pulire. Togliere

dal pavimento cavi di alimentazione e
piccoli oggetti che potrebbero intralciare
I'apparecchio. Piegare le frange dei tappeti
sotto agli stessi e sollevare dal pavimento

oggetti come tende e tovaglie.

. In caso di possibilita di caduta nell'area

da pulire, ad esempio a causa di scalini, &
necessario impostare |'apparecchio in modo che
possa rilevare i gradini senza cadere. Potrebbe
essere necessario posizionare delle barriere

sul bordo per evitare la caduta del robot.
Assicurarsi che la barriera fisica non rappresenti
un rischio di inciampo per le persone.

. Utilizzare I'apparecchio solo come previsto

da questo manuale. Utilizzare solo accessori
consigliati o venduti dal produttore.

. Assicurarsi che il voltaggio della fonte di

alimentazione corrisponda a quello indicato
sulla Docking Station.

. Solo per uso in INTERNI. Non utilizzare

I'apparecchio in esterni o in ambienti
commerciali o industriali.

. Utilizzare solo le batterie ricaricabili

originali e la Docking Station del produttore
in dotazione con |'apparecchio. Non

e consentito |'utilizzo di batterie non
ricaricabili.



10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

. Non utilizzare senza aver installato la

cassetta di raccolta e i filtri.

. Non utilizzare I'apparecchio in un'area con

candele accese o oggetti fragili.

Non utilizzare in condizioni climatiche
estremamente calde o fredde (sotto i -5 °C o
sopra i 40 °C).

Tenere capelli, vestiti, dita e qualsiasi parte
del corpo lontano dalle aperture e dalle parti
mobili dell'apparecchio.

Non utilizzare I'apparecchio in una stanza in
cui sta dormendo un neonato o un bambino.
Non utilizzare I'apparecchio su superfici
bagnate o con acqua stagnante.

Non consentire all'apparecchio di raccogliere
oggetti grandi come pietre, grossi pezzi di carta
0 oggetti che potrebbero ostruire |'apparecchio.
Non utilizzare I'apparecchio per raccogliere
materiali infiammabili o combustibili come
benzina, toner per stampanti o fotocopiatrici,
né utilizzarlo in aree dove questi potrebbero
essere presenti.

Non utilizzare |'apparecchio per raccogliere
materiali incandescenti o che emettono
fumo, come sigarette, fiammiferi, cenere

17.

18.

19.

20.

ardente, o qualsiasi cosa che potrebbe
provocare un incendio.

Non infilare oggetti nella presa di aspirazione.
Non utilizzare I'apparecchio se la presa di
aspirazione € ostruita. Mantenere la presa
libera da polvere, garze, capelli, o qualsiasi
cosa che potrebbe ridurre il flusso d'aria.
Fare attenzione a non danneggiare il cavo

di alimentazione. Non tirare o trascinare
I'apparecchio o la Docking Station dal cavo
di alimentazione, non utilizzare il cavo di
alimentazione come maniglia, non chiudere
il cavo di alimentazione in una porta e non
strusciare il cavo di alimentazione su bordi o
spigoli affilati. Non far passare |'apparecchio
sopra il cavo di alimentazione. Tenere il cavo
di alimentazione lontano da superfici calde.
In caso di danneggiamento del cavo di
alimentazione, sara necessario sostituirlo
presso il produttore o tramite il servizio
clienti per evitare rischi.

Non utilizzare la Docking Station, se
danneggiata. Non provare a riparare
['alimentatore e non utilizzarlo in caso di
danni o malfunzionamenti.




21.

22.

23.

24.

25.

Non utilizzare I'apparecchio con prese o cavi
di alimentazione danneggiati. Non utilizzare
I'apparecchio o la Docking Station se non
funzionano correttamente, in caso di caduta,
se sono stati lasciati all'esterno o se sono
venuti a contatto con acqua. In questi casi,
sara necessaria la riparazione da parte del
produttore o tramite il servizio clienti per
evitare rischi.

Spegnere |I'apparecchio prima di pulirlo o di
effettuare operazioni di manutenzione.

E necessario rimuovere la spina dalla presa
di corrente prima di pulire o effettuare
operazioni di manutenzione sulla Docking
Station.

Rimuovere |'apparecchio dalla Docking
Station e posizionare su OFF l'interruttore
di accensione prima di rimuovere la batteria
per lo smaltimento dell'apparecchio.

E necessario rimuovere e gettare la batteria
secondo le leggi e le normative vigenti,
prima dello smaltimento dell'apparecchio.

. Gettare le batterie usate secondo le leggi e

le normative vigenti.

. Non incenerire I'apparecchio anche nel caso

28.

29.

30.

31.

32.

in cui sia molto danneggiato. Le batterie
potrebbero esplodere e provocare un
incendio.

Scollegare dalla presa di corrente la
Docking Station in caso di mancato utilizzo
prolungato.

L'apparecchio dev'essere utilizzato
secondo le indicazioni di questo Manuale
d'uso. REECOOQO non potra essere ritenuta
responsabile per eventuali danni o infortuni
causati da un utilizzo inappropriato.

Il robot contiene batterie sostituibili solo da
persone competenti. Per sostituire la batteria
del robot, contattare |'assistenza clienti.
Se il robot non viene utilizzato per lungo
tempo, spegnerlo per conservarlo e
scollegare la Docking Station.
AVVERTENZA: per ricaricare la batteria,
utilizzare solo I'unita di alimentazione
rimovibile DN622.13 fornita con
I'apparecchio.

CONSERVARE QUESTE ISTRUZIONI



Per soddisfare i requisiti in materia di
esposizione RF, & consigliabile mantenere
una distanza di 20 cm o piu tra il dispositivo
e le persone durante il funzionamento
dell'apparecchio.

Per garantire la conformita, non & consigliato
il funzionamento a distanze ravvicinate.
L'antenna utilizzata per questo trasmettitore
non deve essere utilizzata in combinazione
con altre antenne o trasmettitori.

Per disattivare il modulo Wi-Fi su Robot,
accendere il robot.

Posizionare il robot sulla Docking Station
assicurandosi che i contatti di ricarica su

Robot e i pin della Docking Station formino una

connessione.

Tenere premuto il pulsante della modalita AUTO

sul robot per 20 secondi finché Robot non
emette 3 segnali acustici.

Per attivare il modulo Wi-Fi su Robot, spegnere

il robot e riaccenderlo. Il modulo Wi-Fi viene
attivato al riavvio di Robot.




Classe Il

Trasformatore isolante di sicurezza anti
cortocircuito

Alimentatore a commutazione

Solo per uso in interni

Corrente continua

Corrente alternata

3 1|0 @@m

Unita di alimentazione rimovibile

—

Istruzioni per il corretto smaltimento del
prodotto

Questo simbolo indica che il prodotto non
dovrebbe essere smaltito insieme ad altri rifiuti
domestici in tutta I'Unione europea. Per evitare
danni all'ambiente o alla salute provocati da uno
smaltimento di rifiuti non controllato, riciclare in
maniera responsabile per promuovere il riutilizzo
sostenibile delle risorse materiali. Per riciclare
I'apparecchio usato, usare i servizi di ritiro e
raccolta o contattare il rivenditore dove é stato
acquistato il prodotto, che sara in grado di
smaltirlo correttamente.
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1. Contenuto della confezione/1.1 Contenuto della confezione

Instruction Manual

Docking Station+Adattatore di alimentazione Manuale d'uso Spazzole laterali

=—

Spazzola principale Filtro ad alta efficienza e Cassetta di raccolta e

(preinstallata) Spazzola anti grovigli filtro di spugna serbatoio (preinstallati)

0 o
o0 0O
. ) Panno di pulizia in C o
Piatto per panno di microfibra lavabile/ Pannidi %ﬂ:'a usae
pulizia riutilizzabile 9

Nota: le figure e le illustrazioni sono solo per riferimento e potrebbero differire dal reale aspetto del prodotto.
Il design e le specifiche del prodotto sono soggetti a modifiche senza preavviso.



1. Contenuto della confezione/1.2 Diagramma del prodotto

Robot

Pulsante Modalita AUTO

Interruttore di
alimentazione
(I=ON, O=OFF)

Spia Wi-Fi

Anti collisione a
infrarossi
Sensore e paraurti

Pulsante di RESET

Parte inferiore

Sensori anticaduta

Ruote universali \

Contatti di ricarica

Sensori anticaduta

Opzione spazzola
principale

Spazzole laterali

Batteria

Ruote motrici

Pulsante di rilascio
della spazzola
principale




Cassetta di raccolta e serbatoio (preinstallati)

********************** Cassetta di raccolta

Serbatoio -------

Piatto per panno di pulizia ( @/ \@
O o o O

Panno di pulizia

Cassetta di raccolta Serbatoio - - - oo

Strumento di pulizia multi-funzione

Coperchio inserimento acqua

Maniglia della cassetta
di raccolta

Piatto per panno di pulizia Y=y \ﬂ

. l
Rete del filtro g T ﬁ O o o O

Filtro di spugna [ \ Panno di pulizia

Filtro ad alta efficienza

““““““““““““




Docking Station

Emettitore di segnale a
infrarossi

Porta dell'adattatore di
alimentazione

Contatti di ricarica




2. Funzionamento e programmazione/2.1 Note prima della pulizia

Mettere gli arredi, come le sedie, al loro posto prima di pulire la zona Potrebbe essere necessario posizionare delle barriere sul bordo del
desiderata. dislivello per evitare la caduta del robot.

LI

Per migliorare |'efficienza Ripiegare i bordi dei tappeti Non sostare in spazi ristretti,
della pulizia, rimuovere dal con nappe prima di utilizzare il ad esempio i corridoi, e
pavimento oggetti quali fili, prodotto in loro prossimita. assicurarsi di non bloccare
panni, ciabatte, ecc. Robot.




2. Funzionamento e programmazione/2.2 Avvio rapido

@ Rimuovere i materiali protettivi




2. Funzionamento e programmazione/2.3 Ricarica di Robot

@ Posizionamento della Docking Station © Ricarica di Robot

4.5-5.5h~.
7 = W/

* Svuotare il serbatoio e rimuovere il piatto per panno di pulizia prima
di caricare Robot.

* Si sconsiglia di sollevare o spostare Robot durante la pulizia affinché
quest'ultimo ritorni correttamente in carica.

e Accensione (ON)

b

=

Nota: | = ON, O = OFF

0 Non & possibile caricare Robot quando & spento.



/2.4 App Yeedi

Per sfruttare tutte le funzioni disponibili, si consiglia di controllare Robot tramite I'app Yeedi.

Prima di iniziare, accertarsi che:

e || telefono cellulare sia connesso alla rete Wi-Fi.
¢ || segnale wireless di banda 2,4 Ghz sia attivato sul router.
e La spia Wi-Fi di Robot lampeggia lentamente.

# Download on the GETITON
@& AppStore *® Google Play

- J

[Q yeedi }

Spia Wi-Fi
. Rete Wi-Fi disconnessa o in
Lampeggia lentamente . .
attesa di connessione
N\
’.\ Lampeggia rapidamente Connessione alla rete Wi-Fi
Fissa Connesso alla rete Wi-Fi
Consigli:

In caso di problemi durante il processo di configurazione della rete
Wi-Fi, consultare la sezione Risoluzione dei problemi > Connessione

Wi-Fi in questo manuale.




2. Funzionamento e programmazione/2.5 Funzionamento di Robot

Durante la prima pulizia, controllare Robot e fornire assistenza in caso di problemi.

© Awio

-
—




© Awvio/Pausa © Spegnimento (OFF)

Il pannello di controllo del robot smette di lampeggiare se il robot € in
pausa da alcuni minuti. Premere il pulsante della modalita AUTO su

Robot per riattivare il robot. Li <
Pausa
—
1 B

- * Se Robot non viene utilizzato per un po', ricaricarlo completamente
e spegnerlo prima di riporlo. Ricaricarlo ogni 1,5 mesi per evitare
potenziali danni alla batteria.
* Quando Robot non sta pulendo, € consigliabile tenerlo acceso € in
carica.
Riattivazione Awvio

Se la durata della pausa € inferiore a 10 minuti, Robot tornera per
terminare la pulizia dal punto in cui & stata interrotta.




2. Funzionamento e programmazione/2.6 Cassetta di raccolta e serbatoio

Nota:
1. Per prolungare la durata del serbatoio, si consiglia di utilizzare acqua depurata o addolcita.
2. Evitare di utilizzare il sistema di lavaggio sulla moquette.

Aggiungere l'acqua Installare la cassetta di raccolta e il serbatoio




2. Funzionamento e programmazione/2.7 Spazzola anti grovigli

La spazzola anti grovigli € progettata appositamente per raccogliere peli/capelli senza che si impiglino nel meccanismo. Si consiglia di aumentare la
potenza di aspirazione nell'app yeedi quando si utilizza questa spazzola.

o Rilasciare il coperchio della spazzola e Smontare la spazzola principale e Installare la spazzola anti grovigli




3. Manutenzione/3.1 Manutenzione regolare

Per mantenere Robot in esecuzione con prestazioni ottimali, eseguire le operazioni di manutenzione e sostituzione dei componenti con le
seguenti frequenze:

Parte robot Frequenza di manutenzione Frequenza di sostituzione

Panno di pulizia usa e getta / Smaltire dopo ogni utilizzo

Panno di pulizia in microfibra

lavabile/riutilizzabile Dopo ogni uso Ogni 50 lavaggi
Serbatoio Dopo ogni uso /

Spazzola laterale Ogni 2 settimane Ogni 3-6 mesi

si%iii?;aai?ing:salge“ Una volta a settimana Ogni 6-12 mesi

Filtro di spugna / Filtro ad alta Una volta a settimana Ogni 3-6 mesi

efficienza

Ruota universale
Sensori anticaduta
Paraurti Una volta a settimana /
Contatti di ricarica
Pin della Docking Station

Prima di eseguire operazioni di pulizia e manutenzione su Robot, spegnere il robot e scollegare la Docking Station.
Per semplificare le operazioni di manutenzione, viene fornito uno strumento di pulizia multifunzione. Maneggiare con cura: lo strumento di
pulizia ha bordi taglienti.

Nota: Yeedi produce diverse parti e accessori di ricambio. Contattare I'assistenza clienti per ulteriori informazioni sulle parti di sostituzione.



3. Manutenzione/3.2 Cassetta di raccolta e serbatoio

Smontare la cassetta di raccolta e il serbatoio

Panno di pulizia in microfibra
lavabile/riutilizzabile




Cassetta di raccolta




3. Manutenzione/3.3 Spazzola principale e spazzole laterali

Spazzola principale Spazzole laterali




/3.4 Altri componenti




/4.1 Risoluzione dei problemi

N° Situazione Possibile causa Soluzione
Nome utente o password della rete Wi-Fi Inserire il nome utente e la password corretti della rete
domestica errato. Wi-Fi domestica.
Robot non si trova nel raggio di copertura del Verificare che Robot si trovi nel raggio di copertura del
- segnale Wi-Fi domestico. segnale Wi-Fi domestico.
Impossibile connettere
1 Robot a.IIa rete Wi-Fi La confiqurazione della rete & stata avviata prima Accendere l'interruttore di alimentazione (ON). Premere
domestica. 9 P il pulsante di RESET. Robot & pronto alla configurazione
che Robot fosse pronto. . - ;
della rete quando la spia del Wi-Fi lampeggia lentamente.
Robot non & compatibile con la rete Wi-Fi Accertarsi che il robot sia stato collegato con la rete Wi-Fi
5 GHz. 2,4 GHz.
Robot non & acceso. Accendere Robot.
Robot non & collegato alla Docking Station. ASSICUI’&}I’S'I che i contatti Q| ficarica del robot siano
collegati ai pin della Docking Station.
2 Robot non si ricarica.

La Docking Station non € collegata a una fonte
di alimentazione.

Assicurarsi che la Docking Station sia collegata
all'alimentazione.

La batteria € completamente scarica.

Si prega di contattare il servizio clienti per ricevere
assistenza.




N° Situazione Possibile causa Soluzione
La Docking Station non & posizionata correttamente Consultare la Sezione 3.2 per posizionare correttamente
" | la Docking Station.
La Docking Station non & collegata correttamente. ASSIC;rarSI c;he la Docking Station sia collegata
5 | Robot non pus tornare correttamente.
alla Docking Station. La Docking Station viene spostata manualmente Si consiglia di non spostare la Docking Station durante
durante la pulizia. la pulizia.
Robot non ha iniziato la pulizia dalla Docking Assicurarsi che Robot inizi la pulizia dalla Docking
Station. Station.
Per garantire I'efficienza della pulizia, togliere dal
Ougetti di piccole dimensioni o barriere sul pavimento cavi di alimentazione e piccoli oggetti. Robot
99 P ) ) S R provvedera automaticamente a pulire le zone mancanti;
pavimento possono interferire con il ciclo di pulizia. . ; .
Robot salta alcune evitare di spostare Robot manualmente o di bloccarne
4 zone da pulire o ripete il percorso durante il ciclo di pulizia.
la pulizia su aree gia . ) . - . .
. S . Assicurarsi che la cera per pavimenti sia asciutta prima
pulite. Robot sta lavorando su terreni lucidi scivolosi. S S
di iniziare le operazioni di pulizia con Robot.
Robot non & in grado di raggiungere alcune zone Mettere gli arredi e gli oggetti piccoli al loro posto prima
bloccate da mobili o barriere. di pulire la zona desiderata.
Robot provera a districarsi in vari modi. Qualora non
Robot si blocca durante Robot si blocca durante il funzionamento e si ferma. | dovesse riuscirci, rimuovere manualmente gli ostacoli e
5 il funzionamento e si riavviarlo.
ferma. Robot potrebbe rimanere bloccato sotto i mobili con o
un ingresso di altezza simile. Impostare una barriera fisica.
Robot produce troppo Pulire Robot come descritto nella sezione Manutenzione
6 rumore durante la Robot & incastrato o bloccato da eventuali residui. e riavviare. Se il problema persiste, contattare il servizio

pulizia.

clienti.




4. Risoluzione dei problemi/4.2 Connessione Wi-Fi
Prima di configurare la connessione alla rete Wi-Fi, assicurarsi che Robot, il telefono cellulare e la rete Wi-Fi soddisfino i seguenti requisiti.

Requisiti di Robot e telefoni cellulari

* Robot & completamente carico e I'interruttore di alimentazione di Robot & acceso.

® | a spia di stato Wi-Fi lampeggia lentamente.

e Disattivare i dati cellulari del telefono cellulare (€ possibile riattivarli dopo la configurazione).

Requisiti della rete Wi-Fi

e Sj sta utilizzando una rete mista a 2,4 GHz o 2,4/5 GHz.

e || router supporta i protocolli 802.11b/g/n e IPv4.

¢ Non utilizzare una VPN (Virtual Private Network) o un server proxy.

¢ Non utilizzare una rete nascosta.

* WPA e WPA2 utilizzano la crittografia TKIP, PSK, AES/CCMP.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) non & supportato.

e Utilizzare i canali Wi-Fi 1-11 in Nord America e i canali 1-13 al di fuori del Nord America (fare riferimento all'agenzia di
regolamentazione locale).

¢ Se si utilizza un extender/ripetitore di rete, il nome di rete (SSID) e la password corrispondono alla rete primaria.




5. Specifiche del prodotto

Modello

K651G

Ingresso nominale

19V==06A114W

Modello di Docking Station

DN622.13

Tensione di uscita nominale

19V=— Corrente di uscita nominale

0,6 A

Modello adattatore di alimentazione

YJS015F-1900600G/DK18-190060H-V/TS-A011-190060E2

Alimentazione - Modalita Off/Standby

Meno di 0,50 W

Standby rete

Meno di 2,00 W

Bande di frequenza e potenza

Frequenza di funzionamento: 2412 MHz - 2472 MHz

Potenza di trasmissione massima: 19 dBm.

* La potenza di uscita del modulo Wi-Fi ¢ inferiore a 100 mW.
Nota: le specifiche tecniche e di progettazione potrebbero variare a seguito dei miglioramenti continui sul prodotto.
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WHCTpYKUUM No TexHUKe 6e30nacHoOCTU

MHCTPYKLUWUU NO TEXHUKE 2.
BE3OIMNMACHOCTHU

[Mpyn Mcnonb3oBaHUK 3NeKTpUYecKnx Npnbopos
HeobxoaMmo Bcerga cobniogatb crnegyowme
Mepbl NPEAOCTOPOXHOCTU:

NEPEQ SKCMIYATALUMEN OAHHOIO 3
NMPUBOPA O3HAKOMBTECH CO
BCEMU UHCTPYKLIUAMMU

1. [aHHbIn npnbop MOryT UCMONb30BaTh AETU
cTaple 8 net n nuua ¢ orpaHNYeHHbIMN hu-
3MYECKMMMN, CEHCOPHBIMU NN YMCTBEHHBIMMU
crnocobHocTaMM, a Takke nuua, He obnaga-
toLLMEe AOCTAaTOYHbIM OMNbITOM U 3HAHUAMMU, B
cnyyae, eCcnun OHN HaxXoAsTCA NOoA Haanexa- 4
LM NPUCMOTPOM, NMNBO BbINTU MPOUHCTPYK-
TUPOBaHbI O NPaBUIbHOM MCMONb30BaAHUN
AaHHOro Nnpnbopa 1 0CO3HAKT BO3MOXHbIE
pucku. [1eTn He OOMKHbI Urpatb ¢ Npnbopom.
OuuncTka n Nonb3oBaTeNbCKOe TEXHUYECKOE 5
obcnyxueaHne He OOMKHbI BbINOMHATHCA
neTbMu 6e3 npucmoTpa.

OcBoboauTe NOBEPXHOCTb, NoAIexXalLlyro
ouvncTke. Ybepute ¢ nona nposoga u He-
bonblne NpegmMeTbl, KOTopble MOryT noMe-
WwaTb nepeasmkeHunto npmbopa. 3anpasbre
Baxpomy KoBpa nog KoBep U NOgHUMUTE
3aHaBEeCKM M CKaTepTu Had NOsoM.

. Ecnn NOBEPXHOCTb ANA O4YUCTKN NMeeET Mne-

penagbl BbICOT, HAaNnpumep CTyneHu, ynpas-
nante Nnpnbopom, 4Tobbl YoeanTbCs, YTO OH
pacrno3HaeT Ux U He nagaeT ¢ kpas. Bo3amox-
HO, NoTpebyeTca yCcTaHOBUTL (hmsndeckoe
npenaTcTBMe Ans npeaoTBpalleHns nage-
HUA npnbopa. Prsmyeckoe NpenaTcTeme He
AOIMKHO NpeacTaBnsaTb ONACHOCTb NageHns
Ansi Yenoseka.

. cnonb3ynte npmbop Tonbko B COOTBET-

CTBUM C AaHHbIM PYKOBOACTBOM. Ncnonb-
3y|71Te TOJIbKO T€ KOMMNNEKTYLWwne, KoTopble
pekoMmeHaoBaHbl UM NOCTaBNAKTCA U3INOTO-
BUTENEM.

. Hanp;m(eHme MCTOYHUKa NMNUTAHUA OOIMKHO

COOTBETCTBOBATb HAMPSPKEHMIO, YKasaHHOMY
Ha JOK-CTaHLUUMW.



10.

11.

12.

13.

. Mpwnbop npegHasHaveH TOJIBKO ansa go-

MaLuHero ncnonb3oBanus BHYTPU nome-
LeHnn. He ncnonb3ynTe ero Ha ynuue, B

NPOMbILLMEHHbIX U NPOU3BOACTBEHHbIX
NoMeLLEHUSX.

. Vlcnonb3ynTe ToNbKO OpUrinHasnbHbIN nepe-

3apshkaeMblii akKyMynsiTop U JOK-CTaHLMI,
nocTaBnsieMble U3roTOBUTENEM B KOMIMIIEK-
Te ¢ npnbopoM. 3anpeLeHo UcnonbL3oBaTb
HenepesapsbkaeMble akKyMynsaTopbl.

. He ucnonbaynite npnbop 6e3 yctaHOBNEH-

HOro NblN1IECOOPOYHOro KOHTENHEpPa u/unn
Jo1nbTPOB.

. He ucnonbaynte npnbop B nomeLLeHnmn ¢

3aNOKEHHBIMW CBEYaMU NN XPYNKMmMmn obb-
ekTamu.

He ncnonb3ynte npubop npu 04eHb BbICO-
KOW MM OMeHb HU3KOW Temnepartype (Huxe
-5°C/23°F nnu Bbiwe 40°C/104°F).

[epxunTe Bonockl, CBOOGOAHYO oaexay,
nanbLbl U Apyrue YacTu Tena noganblue ot
OTBEPCTUN 1 NOABWMXKHBIX YacTen npudopa.
He ncnonb3ynte npnbop B KOMHaTe, B KOTO-
pown cnuT pebeHoK.

He ncnonb3ynte npubop Ha MOKPbIX NOBEPX-

14.

15.

16.

17.

HOCTSAX UM Ha MOBEPXHOCTAX CO CTOSYEN
BOOMN.

He ponyckarnite nonagaHus B npubop kpyn-
HbIX OOBbEKTOB, HAaNpPUMep KamHen, 6onbLINX
KnoykoB Bymarv nnv gpyrmx npeameTos,
KOTOpble MOTyT NPUBECTU K 3aCOPEHUIO Npn-
Bopa.

He ncnonb3ynte npubop ana cbopa nerko-
BOCMMaMEHSIOLLMXCH UMW FOPHOYMX MaTe-
puanos, Hanpumep 6eH3nHa, ToHepa ons
npyvHTEpa UnNu KoNMpoBarnbHOro annapara,

N He UCnornb3ynTe ero B Mecrax, rae MoryT
NMPUCYyTCTBOBATb TaKue BeLLeCcTBa.

He ncnonb3ynte npubop ansa céopa rops-
LWMX NN ObIMALLNXCA 06bEKTOB, HanNpuvep
curapert, Cnu4ek, ropsivero nensa unm nodbix
ApYrnx NpeameToB, KOTOpbIE MOTYT Bbi3BaTb
BO3ropaHue.

He nomewante npegmeTbl BO BCacbiBaLLee
oTBepcTMe. He ncnonesynte npnbop, ecnm
BCacbIBaloLLiee 0TBEpPCTME 3abBNOKNMPOBaHO.
Bo BcacbIBatowemM 0TBEPCTUN HE JOSTKHO
ObITb NbINK, BOPCa, BONOC Unu Apyrux obb-
eKTOB, KOTOpble MOryT NPenaTCcTBOBaTb NOTO-
Ky BO3gyxa.



18.

19.

20.

21.

CobntoganTte 0CTOPOXHOCTb, YTOObI HE Mo-
BpeauTb Kabenb NnntaHus. He TaHuTe n He
nepeHocuTe Npubop MnNn OOK-CTaHUMIO 3a
kabenb NUTaHus, He Nonb3ynTech kabenem
NUTaHNS KaK PYYKOM, HE 3aXXMManTe ero
CTBOpPKaMu ABepen U He TAHUTEe NPOBOA MO
OCTpbIM Kpasm unu yrnam. He 3anyckante
npndop Ha kabenb. [lepxute kabenb nuta-
HWSA BAANW OT ropsiymx NOBEPXHOCTEN.

B uenax obecneveHuns 6e3onacHoOCTuM npu
noBpeXaeHnn kabens NUTaHus ero 3ameHy
OOJIMKEH BbINOMNHATL NpeacTaBUTENb NPOU3-
BOAUTENS U aBTOPM30BAHHOIO CEPBUCHOIO
LeHTpa.

He nonb3ymntecb OOK-CTaHUMEN, ecnu

OHa nospexaeHa. ICTOMHUK NnTaHns He
NOANEXUT PEMOHTY 1 UCNONb30BAHMUIO NMpK
€ro NoBpeXaeHUn Unn nopye.

He nonb3yntecb NoBpeXxaeHHbIM Kabenem
NUTaHNSA UNN Po3eTKOW. He nonbaynTtech
NpnbopoM MNn OOK-CTaHUMEN NPpU HapyLue-
HUM UX PYHKLMOHMPOBaHUS, a Takke nocre
nageHusl, NnoBpexaneHus, npebbiBaHNA Ha
OTKPbLITOM BO34YyXe Uinv nonagaHus B Boay. B
uensax obecneyeHns 6€30MacHOCTN PEMOHT

22.

23.

24.

25.

26.

27.

npubopa OOMmKEH BbINOMHATLCS NpeacTaBu-
Tenem Npoun3BOAUTENS U aBTOPU30BAHHO-
ro CepBUCHOrO LEHTpa.

OTkntovanTe npnbop nepen ero O4NCTKON
nnm obenyXuBaHneM.

[Mepen ouncTkon nnmn nposegeHnemM npoue-
Ayp TexobcnyXuneaHnsa AoOK-CTaHLMN HEOBXO-
AVMO U3BIEYb BUSKY N3 PO3ETKM.

CHumunTe npmbop ¢ AOK-CTaHUMK U
OTKITOYUTE NUTaHMe Ha nNpubope, npexae
YeM M3BIeYb akKyMynaTop AN yTunmsaumm
npubdopa.

Mepen ytunusaumen npubopa

aKKyMynsaTop HeoOxo4MMo M3BneYb U
yTUNNU3MPOBaTb B COOTBETCTBUN C MECTHbLIMU
3aKkoHogaTenbHbIMU U HOPMATUBHbLIMM
aKkTamu.

YTunusauyus akkyMynsaTopoB OOJDKHA
NPOBOANTLCA B COOTBETCTBUMN C MECTHbLIMM
3aKkoHogaTenbHbIMU U HOPMATUBHbLIMM
aKkTamu.

He cxurante npubop gaxe B criydae ero
cepbe3Horo nospexaeHus. MNpu nonagaHum
B OrOHb aKKyMYmnsiTOp MOXET B30pPBaTbCH.



28. Ecnu Bbl gonroe Bpems He ucrnorb3yeTe
OOK-CTaHUMIO, U3BNEKNTE BUSIKY U3 PO3ETKM.

29. MMpunbop SOMmMKeH aKCnyaTMpoBaTbhCs C
cobntogeHneM NHCTPYKLMIA, N3NOXKEHHbIX
B pyKOBOACTBe nonb3oBatens. KomnaHus
REECOOQO He HeceT kakon-nnbo
OTBETCTBEHHOCTU 3a NOBPEXAEHUSA NNn
HEWCNPaBHOCTU, BbI3BaHHbIE HEHaAnexXallemn
akcnnyartaumen npubopa.

30. 3ameHa akkymynaTopa gaHHOro
poboTa JOmKHA BbINONHATLCS TOMBKO
cneumanucTtom. 1N 3ameHbl akkymynaropa
obpaTnTechb B CEPBUCHbIV LIEHTP.

31. Ecnun Bbl He nnaHnpyeTe Ucnonb3oBaTh Po-
BoTa B TeYeHne NpogomKUTENBHOMO BpemMe-
HW, BbIKMOYMTE NUTaHKe poboTa u oTcoeaun-
HUTE JOK-CTaHUMIO.

32. NPEAYNPEXOEHUE. [Ina 3apagku akky-
MynsiTopa UCNOMb3yNTe TOMNbKO OTCOEANHS-
embIn 6riok nutaHmna DN622.13, BxogaLwwmmi B
KOMMSEKT NOCTaBKM.

COXPAHUTE OAHHYIO UH®OPMALIUIO

B cootBeTcTBUM C TpeboBaHNAMMU
OTHOCUTENBbHO BO3OENCTBUA pagmod4acTOTHOIO
N3nyyYeHnsa BO BpeMS aKCnnyaTaumm
YCTPOWCTBA PacCTOAHNE MEXOY HUM U
nofib3oBaTenisiMn JOMKHO COCTaBNATb HE
MeHee 20 cm.

Ansa obecneyeHns cooTBETCTBUA
HOpMaTMBHbIM TpeboBaHMAM He
peKkoMeHOyeTCs BbINONHATL Kakne-nnbo
aenctenga Ha 6onee BriM3komM pacCTOSHUM.
AHTEHHa, ucnonb3dyemas gns 4aHHOro
nepegaryvka, He AOMKHa HaxoaAUTbCS PAOOM
UM NCMOSb30BaTbCA COBMECTHO C ntobon
OpYyrov aHTEHHOW 1N nepeaaTynKkom.



Bkntounte poboTta, 4ToObl OTKMOUUTL MOAY b
Wi-Fi Ha poborT.

YcTaHoBuUTEe poboTa Ha JOK-CTaAHLNIO U
ybeauTech, YTO 3apsiiHble KOHTaKTbl poboTa
Robot n gok-ctaHuum coeguHeHsb!.

HaxmuTe n yaepxusamte KHOMKY
aBTomaTu4deckoro pexuma AUTO B TeyeHune
npumepHo 20 cekyHA, noka poboT He nsgact
3 curHana.

YTto0bI BkNtounTb Moayne Wi-Fi Ha poboTte
po6OT, BbIKMOUNTE, @ 3aTEM BKIHOUNTE
ycTponcteo. Moaynb Wi-Fi 6ygeT BkntoveH npu
nepesanycke poborta poborT.

@ Knacc ll

PazgenutenbHbIi TpaHcdopmaTop ¢
3alMUTON OT KOPOTKOro 3aMbIKaHUS

Mpu6op npegHa3Ha4yeH TONbKO AN
MCNONb30BaHUA BHYTPU NMOMELLEHUN

@7 MepekntoyaeMblit UICTOYHUK NUTAHUA

= MoCTOSsIHHbIN TOK

~ MepemeHHbIN TOK

DI IC OTcoeanHsieMoro 6yoka NMTaHus

MpaBuna ytunusauum gaHHoronpubopa
JJaHHbIM 3HAK O3HA4YaeT, YTO HaACTOALWNN
NPOAYKT He crneayeT yTUNn3npoBaTb BMeCTe
C ObITOBLIMM OTXOO4aMu Ha TEPPUTOPMUU CTpaH
EC. [Ina npenoTBpalleHns HaHeceHus Bpeaa
oKpyXxatuwen cpeage M 340pOBbIO NOAEN B
pesynbTate HEKOHTPONUPYEMOWN yTUNN3aLumm
oTxogoB npubopbl cneayeT yTunmanpoBaTtb C
JOJDKHOW OTBETCTBEHHOCTbIO, obecneynBad
39KOMNOrM4Yecknm ycTonymMBoe NOBTOPHOE
mcnonb3oBaHme matepmanoB. YtoOnl
yTunuaumpoBaTtb npubop, BOCNONb3ynTeCh
cuctemon cbopa m Bo3Bpara unu obparutechb
B MarasmH, B KOTOPOM OH Obin npnobpeTeH.
3710 no3BonnT obecneuynTb 6Ge30MacHOCTb
yTUNu3aumm.
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1. Komnnekrauusa/1.1 Komnnekrauus

Instruction Manual

PykoBogcTtso no
[ok-cTaHumns + agantep nuTaHns aKCMyaTaLmm BokoBble LeTkM

==

BbicokoadhheKkTBHbIN MbinecbopoyHbIv
MmaBHas weTtka eTka G 3a “ _ N
L LLNTONM OT CNyThiBaHUA unbTp 1 ryéyatbin KOHTENHep 1 pesepsyap
(npepycTaHoBneHa)
duneTp (npepycTaHoBnEHbI)
(€ )}

0 U

Oe) O

Motowiascs/mHoropasoasi
uncTsLwan candeTka 13
MUKPOMOPbI

OpHopa3soBble YnCTALLME
candeTkn

[MnactuHa ans Yictawen
candeTkm

MpumeyaHue. PMCyHKVI n nnncTpaunn npueegeHbl B O3HaKOMUTENbHbIX LeNndax U MOryT oTrin4aTbCa OT haKTNYEeCcKoro BHELLHEro B1uaa usgenus.
KOHCprKLI,VIﬂ N TEXHNYECKNE XapaKTEPUCTUKN N3[enna Moryt ObITb U3MEHEHbI 6e3 npeasapuTenbHOro yseaomMneHuns.



1. Komnnekrauusa/1.2 Cxema nsgenuvs

PoGort Bup cHu3y

KHonka aBTOMaTu4yeckoro Oatuunku ons

pexuva AUTO Wrpukarop Wi-Fi npeaoTBpaLLeHns nageHns
YHuBepcanbHble

Mepekntoyatens Koneca x

nuTaHnA MHdbpakpacHbIn

3apsiaHble KOHTaKTbI

("I"="BKI.", natumk n 6amnep
"0" = "BbIKN.") ans Oatuunkun ang
npenoTepaLleHns npeuom;:_;u;::n:
CTONKHOBEHUM MMasHas wetka
10 ¢

KHonka c6poca

BokoBble LieTku

KHonka
pasbrnokmpoBku
rnMaBHOM LLETKN




MbINnec6opoYHbLIN KOHTEWHEP U pe3epByap (NpefycTaHOBIIEHbI)

Mbinec6opoyHbI
PTTTTTTTTTmmmmmmoe KOHTENHep

Pesepsyap -------

[MnactuHa gnsa ynuctawen

canderku ( @/ \@
O o o O

YucTawas candetka

Mbinec60poyHLIN KOHTENHEp Pe3epByap - - - - - - c e oo

MHorodyHKLUNOHANbHBIA UHCTPYMEHT OUYUCTKU Kpbilka Anst otBepcTis Ans
HanmBaHus BoAbl

Pyuka nbinec6opo4Horo
KOHTenHepa

MnactuHa ansa yucTawen
candeTkn

PelueTka unsTpa Q]EU:I]:]%B
%

ly6uatbiii nnsTp } Yucrawas candeTka

BbicokoadhpeKkTuBHBI hunsTp




Hok-cTaHuunA

Wanyyatens

VNHdpakpacHoro
curHana 4\\

MopT 6rioka NUTaHWs

3ap9|,u,H bl€ KOHTaKTbl




2. kcnnyartauma n nporpamvuvpopanve/2.1 NoarotoBka K 0O4UCTKE

MpueeguTe B Nopsifok 30Hy y6opku, pacctasus mebenb, Hanpuvep Bo3moxHo, noTpebyeTtcs ycTaHOBUTb (DU3MYECKoe MpensaTcTBUE Ha
CTymnbS, Ha CBOE 0ObIYHOE MECTO. rpaHvLle nepenaga BblCOTbI, YTOObI NPeAoTBPaTUTL NafgeHne npubopa.

LI

YGepuTe ¢ nona Takve NpeameTsl, Mepeq vcnonb3oBaHvem npudopa He cToiite B y3knx

Kak npoBofa, candgeTku, Ha KoBpe ¢ 6axpomoli No Kpasm NpoCTpaHCTBax, Hanpumep
Tanoyku 1 T. 4., ANs NoBbILeHNs] HeobXxoAMMO NoABEPHYTL Kpast kopugopax, v yéegutech, YTo
3 peKTUBHOCTU YEOPK. KoBpa. Bbl HE MpensTcTByeTe paGoTe

ycTpoiicTBa po6oT.




2. kcnnyartauma n nporpammvmpoanve/2.2 Kpatkoe pykoBoacTBO

o CHuMMUTe 3alUUTHbIe MaTepuanbl




2. Jkcnnyarauma u nporpammuporanne/2.3 3apsagka po6ora Robot

0 YcTtaHOBKa AOK-CTaHLUUKU Q 3apsigka poboTta poboT

4.5-5.5h~.
7 = W/

* OnycToLnTe pe3epsyap W CHAMUTE MNAacTUHY AN YUCTALLEN
candeTkn nepen 3apsiakol pobota po6oT.

* UYt06bl poGOT Robot ycnelluHo BepHyncsa Ha CTaHUMO AN 3apsiaku,
peKkoMeHAyeTCs He NOAHMMATh U He NepemMeLLaTh ero Bo BpeEMsI
y6opku.

© Bxniouenne nutanus

b

=

Mpumeuanwme. "I" = "BKIL.", "O" = "BbIKN."

0 Po6oTt Robot He 3apsikaeTcsi B OTKMHOYEHHOM COCTOSIHUN.




12.4 NMpwunoxeHue Yeedi

YToGbl BOCMONB30BaTLCS BCEMU AOCTYMHLIMU (YHKLUAMU, peKOMeHAyeTcs ynpaensaTb po6oTom Robot yepes npunoxexue Yeedi.

Mepea Hauanom paboTbl ybeauTech, 4YTO: UupukaTtop Wi-Fi
* MobunbHbIn TenedoH nogkntoyueH k cetn Wi-Fi. HeT noakmioeHms K cetn
» Ha mapLupyTnsatope ucnonb3syercs curHan 6ecnpoBogHON CBA3M B MeaneHHo muraet Wi-Fi unu oxunpaHve
avanasoxe 2,4 My, nopgknodeHus k cetn Wi-Fi
* MHpukatop Wi-Fi Ha po6oTe poboT MeaneHHo muraer. Q BLINOMHSIETCS MOAKMioYeHMe
. BblcTpo Muraet

k cetn Wi-Fi

# Download on the > GETITON n Wi-Fi
o App Store Google Play HenpepbiBHo caeTMTos ofkmtodeHue k cent k Wi-Fi

BbIMOJIHEHO

[Q yeedi J CoseTbl:

Mpy BO3HUKHOBEHUW KaKkmX-nMbo npobnemM Bo Bpemsi HaCTPOWKY CeTu
Wi-Fi cm. pasgen "YcTpaHeHue HencnpasHocTen" > "lMogkntoyeHme K
cetn Wi-Fi" B gaHHOM pykoBoACTBe.




2. Jkcnnyaraumsa u nporpammuposaHne/2.5 dkennyarauus podorta podor

Bo Bpems nepsow ybopku crniegute 3a paboton pobota Robot 1 nomoranTe emy npu BO3HUKHOBEHUM Mpobnem.

@ 3anyck

-
—




e 3anyck/npnoctaHoBKa paboTbl

MaHenb ynpaeneHns poGoTa nepecTtaeT CBETUTLCA MO NPOLLECTBUN
HeCKOMbKMX MUHYT Nocre NpUoCTaHoBKKU paboTbl poboTta. HaxmuTe
KHOMKy aBTOMaTunyeckoro pexvma AUTO Ha poboTe po6oT, 4Tobbl
BKITHOYUTb €rO0.

MpuocTtaHoBKa paboThbl

Bbixoa 3 cnsiwero
pexuma 3anyck

Ecnv npopommkuTensHOCTb OCTaHOBKM paboThl He NpeBbILLaeT
10 MWHYT, poBOT BepHETCS Ha TO MECTO, rAe OH OCTaHOBUMCS, ANs
3aBepLUeHnst yEOpKU.

e BbikntovyeHne nutaHmsa

* Ecnu Bbl HE NNaHVpyeTe UCMOoMNb30BaTh YCTPONCTBO POOOT B TEYeHMe
HEeKOTOpOro BpeMeHU, NMOMHOCTbLIO ero 3apsiavTe v OTKIYKTe nepes
nomeLLeHeM Ha xpaHeHue. 3apsixarite poboTta poboT kaxable
1,5 mecsua, 4ToObI NPeaoTBPaTUTL YTEYUKY TOKa akKymynsTopa.

* Korga pobot poboT He BbINOMHAET yOopKy, pekoMeHayeTcs AepxaTb
€ro BKIIOYEHHbIM Ha 3apsAHON CTaHLMK.



2. Jkcnnyarauma n nporpammupoeaHne/2.6 MNMbinec60poyHbIN
KOHTeUHep u pesepByap

MpumeyvaHwue.
1. [Ins npoaneHuns cpoka crnyxobl pe3epByapa peKoOMeHAYETCS UCMONb30BaTb OYULLEHHYIO UM CMSAMYEHHYI0 BOY.
2. He ucnonb3yite cMcTemMy MbITbst Ha KOBPOBbIX MOKPbITUSIX.

Hanewnte Boay Mbinec6opoYHbLIN KOHTENHEP U pe3epByap




2. Jkcnnyarauma n nporpamvuvpoBaHve/2.7 WweTkKn ¢ 3almTon ot
cnyTbiBaHUSA

LLleTka ¢ 3awuTon ot CnyTbiBaHWA NpegHasHa4yeHa cneymnanbHO AnA y60pKVI wepcTtm 6e3 CrnyTbiBaHUA. [Mpu ncnonb3oBaHMK LETKN C 3aLLUMTON OT
CNyTbiBaHNA peKOMeHOyeTCA yBEeNU4YUTb MOLLHOCTb BCacCbiBaHUA B NMPUNOXEHUN yeedi.

o CHumunTe KPbILLKY LLETKN e CHumnTe MaBHYIO LLETKY e YctaHoBuTe LLEeTKYy C 3awmTon ot CnyTbiBaHUA




3. TexHnyeckoe obenyxmneaHnel/3.1 PerynsapHoe ob6cnyxuBaHue

YT0o6LI po6oT Robot npogomkan o6ecneunmBaTb Haunyullee KauyecTBO Y6OPKM, BbINOMHSANTEe o6GCnyXMBaHUe U 3aMeHy PacXoAHWUKOB B
COOTBETCTBUU CO CeAyoLMMU UHCTPYKLUSIMMU.

Oetanu po6oTta YacTtoTa o6cnyxuBaHus YacTota 3ameHbI

OpHopasoBast unctawas candertka / YTunuanpyinTe nocne Kaxaoro Ucronb30BaHns

MO}OLI.I,aﬂCH/MHOI'OpaSOBaﬂ vucTaas

[Nocne kaxgoro Ucnonb3oBaHUs Yepes kaxaple 50 uncTok
candeTka n3 MMKpomopbl i P A

Pe3epByap [Mocne Kaxaoro Ncnonb3oBaHus /

BokoBasi weTka Pa3 B 2 Hegenu Kaxable 3—6 mecsaues

MmaBHas weTtka

. ExxeHepgenbHO Kaxnable 6-12 mecsiLes
LLleTka c 3aLMTON OT CyThbIBAHMS

[y64aThIii/BbICOKO3(DEKTUBHBIN

hnnbTPbI ExxeHepernbHo Kaxable 3—6 mecsLes

YHuBepcanbHoe Koneco
Hatuuku ana npegoTepalleHns
nageHusi
Bamnep
3apsiaHble KOHTaKThbl
KoHTaKTbl AOK-CTaHLun

ExxeHepnenbHO /

Mpexae yem NPUCTYNUTb K OYUCTKE U TeXHUYEeCKOoMY OGCHy)KMBaHVIIO p060Ta Robot, oTkntounte ero n nsBnekute BUJIKY OOK-CTaHUUN U3
PO3eTKMU.

Ona y.EI,OGCTBa chnymuBaHMﬂ B KOMMJIEKT BXOAUT MHOFObeHKLI,VIOHaﬂbeIﬁ WUHCTPYMEHT OYUCTKWU. Yucrawmm WUHCTPYMEHT nmMmeeT oCTpble
Kpas, no3TomMy MCHOﬂbSyﬁTe €ro ¢ OCTOpPOXXHOCTbHO.

Mpumeuanue. Yeedi nocTaBnseT pasnuyHble KOMMMEKTyOWME 1 3anacHble getanu. Ansa nonyyeHns 6onee nogpobHon MHMOpMaLum O 3anacHbIX
aetansx obpaTuTecb B aBTOPM30BaHHbLIN CEPBUCHBIN LIEHTP.



3. TexHu4yeckoe obcnyxuBaHue/
3.2 Mbinec6oOpoOYHbLIN KOHTEMHEP U pe3epByap

CHUMUTE NbINec6opoYHbIN KOHTEUHEDP U pe3epByap Motowascsi/MHoropa3oBsas
- YyucTdlwas campeTKa n3
MUKpOoUbpLI

OpHopasoBas uncTsawas
candeTka




MbiNecbopoYHbIN KOHTENHEP




3. TexHunyeckoe obenyxmeanuel/3.3 MMaBHas wWeTKa U 60KOBbIE LWEeTKU

MaBHasA WweTKa BokoBble wWeTKn

(1] (1)
(2

(2]
(3]




3. Texnunyueckoe obenyxumsanuel/3.4 lpyrne KOMNOHEHTbI




/4.1 YcTpaHeHWe HencrnpaBHOCTEMU

Ne CocTtosiHue Bo3moxxHasi npuunHa PeweHue
BBefeH HeBepHbI Naposb U UMsi BBegute npaBunbHOE MMS NOSb30BaTENS U Naponb ANs
nonb3osaTtens gomaiHen cetn Wi-Fi. nomatuHen cetn Wi-Fi.
Po6oT HaxoamTcs BHe 30HbI A4EVCTBUS cUrHana Y6eauTech, 4To po6GOT HaxoaWUTCH B 30He AENCTBUS
Poboty po6oTt He pomatuHen cetn Wi-Fi. curHana gomatuHen cetn Wi-Fi.
1 yAanoch BbIMOMHUTH
. BkntounTe nutaHme. HaxmunTe kHonky copoca. Korga po6ot
NOAKNKOHEHNe K PoGoT Robot He 6bin FoToB K 3amycky HAaCTPOWMKM y Y cop orAa p
Romawked cetn Wi-Fi. | cory Gy/[IeT roTOB K HAacTpoiike ceTy, ero uHaukatop Wi-Fi HauHeT
' MELJIEHHO MUraTh.
Po6ot He nogaepxusaet cetn Wi-Fi, Y6eputecb, 4To poboT nogkntodeH k cetn Wi-Fi,
pabotatowne B gnanasone 5 Mu. pabortatower B ananasoxe 2,4 [w,.
Po6oT He BkMoYeH. BkntounTe pobota pobor.
Ybenutech, YTO 3apsiaHble KOHTaKTbl poboTa coeAIMHEHbI C
Po6oT He nogkmntoYeH K JOK-CTaHLUK.
3apsiAHBIMU KOHTaKTaMu JOK-CTaHLUN.
2 Po6oT pobot He

3apspkaeTcs.

[ok-CTaHUuMsA He noAdknoYeHa K NCTOYHUKY
NUTaHUA.

YbeouTech, YTO JOK-CTaHLMSA NOAKMOYeHa K NCTOYHUKY
NUTaHUA.

AKKYMYNSITOP NOMHOCTbLIO Pa3psiKeH.

O6paTnTech 3a NOMOLLbIO B Cry>0y nogaepxku
nornb3oBarenen.




CocTosiHue

Bo3mMoxHasa npuinHa

PelwweHue

Po6oT He MmoxeT

ﬂOK-CTaHU,VIH yCTaHOBIeHa HenpaBuIlbHO.

MHdopmaumio o NpaBuibHON YyCTaHOBKE JOK-CTaHLMW CM.
B pasgene 3.2.

ﬂOK-CTaHU.VIFl nogKrntoyeHa HernpasuibHO.

Y6eanTech, YTO JOK-CTaHUMS NOAKHOYEHa NPaBUIbHO.

3 BEPHYTbCHA Ha JOK-
cTaHumIo. Monb3oBaTens nepemeLlaeT [OK-CTaHLMIO PekomeHnayeTcs He nepemellaTb AOK-CTAHLMIO BO BpEMS
BPYYHYIO BO Bpemsl yOOpKM. ybopku.
Po6oT He Havan ybopKy ¢ fOK-CTaHLuW. Y6enuTech, 4TO pobOT HauMHaET yOOPKY C AOK-CTaHLMN.
Y6epwuTe ¢ nona nposoaa n HebonbLune npeameTbl
BbINONHEHWIo Lkna y6opky MeLuaioT Heonblune | obecneveHus aheKTMBHo ybopku. Pobor
HDEOMET! Mnmun eng’TCTFI;MH Ha non aBTOMaTUYECKMN BbIMONMHUT YOOPKY NPONyLLEHHOro y4acTka.
pea p V. He nepemeluarite poboT Bpy4YHyIO U HE Nperpaxpante emy
Po6oT nponyckaet nyTb BO BPEMS BbINOMHEHUS YOOPKU.
4 yyacTku anst yoopku
nnu noeTopsieT y6opky | PoGOT BbINOMHSAET YGOPKY Ha CKOSb3KOM Mepen Havyanom y6opku ybeamTech, YTO BOCK Afs nona
OuYMLLEHHON obracTu. NONMpPOBaHHOM Mory. BbICOX.
Po60T He MOXeT Nony4nTb AOCTYN K HEKOTOPbLIM
Y AocTy P MpvBeanTe B Nopsigok 30Hy y6opku, pacctaBus Meberns u
30HaMm, 3abnoknpoBaHHbIM Mebenbio unm
HeborbLUMe NpeaMeThbl Ha CBOe 0ObIYHOE MECTO.
npensaTCTBUSIMU.
Po6oT nonbitaetcst 0cBO60ANTHLCSA Pa3nUYHbIMU
Po6oT 3acTpsin Bo BpeMsi paboTbl 1
OCTAHABNNBACTCS cnocobamu. Ecnv emy aTo He yaacTtcs, ycTpaHute
Pob6ot 3acTpsin Bo : NpensiTCTBUSA BPYYHYIO U Nepesanyctute poborta.
5 Bpemsi paboTbl 1
OCTaHaBnuBaeTcs. PoboT MoxeT 3acTpsATb nog Mebenbto, ecnm
paccTosiHUe OT ee HUXHEeW rpaHnLbl 4o nona v YcTaHoBWTe hu3ndeckoe NpensTcTeue.
BbICOTa poboTa OANHAKOBbI.
BbinonHute ounctky pobota poboT, kak onMcaHo B
PoBor u3naert crmuwkom asfene "TexHudeckoe obcnyxuBaHue", n nepesanycruTe
6 CUMbHBIN LWYM BO BpeMs | PoboT 3anyTancs, nnv B HeM 3acTpsiii Mycop. pasp Y ’ p Y

ybopku.

ero. Ecnu npobnema He ycTtpaHeHa, obpaTtutech B cryx0y
noaaepXky Nonb3oBaTenei.




/4.2 MopgknroyeHune kK cetn Wi-Fi
Mepen HacTpoikon cetn Wi-Fi ybeamTeck, 4To poboT poboT, MobunbHbIn TenedoH u cetb Wi-Fi cOOTBETCTBYIOT crniegytoLmm TpeboBaHUsIM.

Tpeb6oBaHus kK po60TYy Po6OT U MOGUNIBLHOMY TernedoHy

* PoBOT NONMHOCTLIO 3apsikeH, a ero nepekmniodaTterb NUTaHust BKITIOYEH.

* MluamkaTtop coctosHus cetn Wi-Fi megneHHo muraer.

» OTKMIouMTE Nepenady AaHHbIX MO COTOBOW CETU Ha MOBUIIbHOM TenedoHe (ee MOXHO BKITHOYMTL 06paTHO NOcne HacTPOMKK).

Tpe6oBaHus k cetn Wi-Fi

* VcnonbayeTcs ceTb, paboTatllas B AnanasoHe 2,4 My unu cmelwanHom ananasoxe 2,4/5 Mu.

» MapLupyTtusatop nogaepxusaet ctaHaapt 802.11b/g/n n npotokon I1Pv4.

* He ucnonbsynte VPN (Virtual Private Network — BupTyanbHas yacTHas ceTb) Unn NpoKCu-cepBep.

* He ncnonb3yiite CKpbITYHO CETb.

* WPA nnn WPA2 ¢ ucnonssoBaxmem windposanHus TKIP, PSK, AES/CCMP.

» WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) He nopaepxvBaeTcs.

* UcnonbayiTe kaHanbl Wi-Fi 1-11 B CeBepHoii AMepuke 1 kaHansl 1-13 3a npegenamu CeBepHoli AMepuiku (06patutech B MECTHbIN
perynupyoLuin oprax).

* [pu ncnonb3oBaHMK CETEBOIO yeunuTens/petTpaHcnsaTopa naposb 1 ums cetu (SSID) coBnagatoT ¢ AaHHBIMU OCHOBHOW CETU.




5. TexHUYeCcKMe XxapakTepucTUKU npoaykKra

Mopenb K651G

HoMuHanbHas notpebnsiemasi MOLLHOCTb 19B=—== 0,6 A 11.4W

Mopenb ¢ Aok-cTaHUuMen DN622.13

HoMUWHanbHOE BbIXOOHOE HanpshKeHue 199B=—= HoMuHanbHbIA BbIXOAHOW TOK 0,6 A
Mopenb 6noka nutaHus YJS015F-1900600G/DK18-190060H-V/TS-A011-190060E2
OHepronoTpebneHve B BbIKIOYEHHOM Metee 0,50 BT

COCTOSIHUW/pEXMME OXMOAHUSA

OHepronoTpebrneHne B pexnme
P P P MeHee 2,00 Bt
OXNOaHUS NPY NOAKIIOYEHUN K CETU

Pabouyas yactota: 2412-2472 MI'y,

[unanasoHbl 4acTOT Y MOLLHOCTb
MakcumanbsHas MOLWHOCTb nepegatynka: 19 gbm.

* BbixogHas mowyHocTb Mopynst Wi-Fi — He 6onee 100 mBT.
MpumeyaHue. TeXHNYECKME XapaKTePUCTUKN 1 BHELLHWIA BUA MOTYT ObITb U3MEHEHbI C LIENbI0 YCOBEPLLEHCTBOBaHUS npubopa.




Shenzhen Reecoo Electronic Co., Ltd.
Building 5-6, ShangLilLang Science and Technology Park,
ShangLiLang Community, NanWan Street, LongGang District,

ShenZhen City, Guangdong Province, P. R. China
KA00092R2



